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Informacgéo para o Utilizador
Utilizag&o correta das cadeiras de rodas elétricas:
Utilizacao

As cadeiras de rodas elétricas sdo exclusivamente para um
utilizador que ndo consiga andar ou cuja mobilidade seja
limitada, para seu uso pessoal, em interiores e exteriores.
Quando instalar um Médulo de Controlo de Assistente, a
cadeira de rodas deve ser operada por um assistente em vez
do utilizador.

Quando instalar um Médulo de Controlo Duplo, a cadeira de
rodas pode ser operada pelo utilizador ou o controlo pode ser
entregue a um assistente para operar em vez do utilizador.

O limite maximo de peso (inclui o utilizador e o peso de
acessorios instalados na cadeira de rodas) esta assinalado
na etiqueta com o numero de série, afixada no chassis da
cadeira.

A garantia aplica-se apenas se o produto for usado nas
condigbes especificadas e para os objetivos a que se destina.

A vida util estimada da cadeira de rodas é 5 anos. Por favor,
NAO use ou instale componentes de terceiros na cadeira de
rodas excepto quando oficialmente autorizado pela Sunrise
Medical.

Area de aplicagdo

A variedade de acessorios assim como o desenho modular
significam que pode ser usada por pessoas que nao podem
andar ou com mobilidade limitada por causa de:

+ Paralisia

* Perda de membros (amputag&o da perna)

» Defeito/deformagao dos membros

» Contratura das articulagdes/lesdes nas articulagoes
» Acidentes vasculares cerebrais ou lesdes cerebrais
» Disfungdes neuroldgicas (p.ex. EM, Parkinson...)

» Doencgas como deficiéncias cardiacas e circulatdrias,
distarbios de equilibrio ou caquexia assim como idosos que
ainda tenham forga no tronco.

» Pessoas capazes de controlar mental e fisicamente um
dispositivo de controlo para operar a cadeira e as suas
fungdes com seguranca.

Ao ter em conta a aquisigao, tenha também em conta o
tamanho do corpo, peso incluindo a distribuicdo do peso
corporal, a constituigéo fisica e fisiologica do utilizador, a
idade do utilizador, as suas condi¢des de vida e ambientais.
Em caso de duvida, consulte um profissional de saude para
garantir que o utilizador ndo sofre riscos inaceitaveis.

Sunrise Medical respeita a norma ISO 9001, que garante
o0 maximo nivel de qualidade em todas as fases do
desenvolvimento e de fabrico desta cadeira de rodas.

IMPORTANTE:
E:EI NAO USE A SUA CADEIRA DE RODAS ANTES
DE TER LIDO E COMPREENDIDO O MANUAL.

A Sunrise Medical declara ser da sua exclusiva

C € responsabilidade garantir que o produto &
compativel com os requisitos da diretiva 93/42/EEC
modificada de 2007/47/EEC.”

Sunrise Medical declara que este produto cumpre os

requisitos de desempenho de um “Teste de Acidente” de ISO
7176-19.

Defini¢goes das palavras usadas neste manual

Palavra Definigao

Alertar o utilizador para um potencial
A PERIGO! risco de ferimentos graves ou fatais se
) 0 aviso néo for respeitado

Alertar o utilizador para um potencial
A AVISO! risco da sua integridade fisica se a
) sugestdo néao for respeitada

Alertar o utilizador para os danos

A CUIDADO! potenciais para o equipamento se o
) aviso nao for respeitado

NOTA: Sugestao geral ou melhor pratica
E:EI Referéncia a documentagao adicional
NOTA:

» Tome nota da morada e telefone do servigo de assisténcia
local no quadro incluido a seguir. Em caso de avaria, entre
em contacto com este servigo e tente dar todos os detalhes
pertinentes para poder receber uma ajuda rapida.

* A cadeira de rodas representada e descrita neste manual
pode ndo ser exatamente igual a sua. No entanto, todas as
instrugdes sao perfeitamente aplicaveis, independentemente
dessas pequenas diferencas.

» O fabricante reserva-se no direito de modificar, sem aviso
prévio, os pesos, dimensdes e outros dados indicados
neste manual. Todos os valores, medidas e capacidades
indicados neste manual sdo aproximados e nao representam
especificagdes.
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1.0 Sistema de Controlo R-net

Na Sunrise Medical queremos que tire o0 maximo proveito

da sua cadeira de rodas SALSA. Com este Manual Técnico
podera familiarizar-se com os controlos R-net e as suas
funcionalidades. Contém sugestbes para o uso diario e os
cuidados gerais, assim como informacgé&o sobre os elevados
padrées de qualidade pelos quais nos regemos e informagéo
detalhada sobre a garantia.

O sistema de controloR-net é entregue em excelentes
condigbes de funcionamento, tendo sido pessoalmente
inspeccionado antes de sair da fabrica. Seguindo as instrugcbes
de manutengéo e de limpeza, conservara o sistema em 6ptimo
estado e tera um rendimento totalmente satisfatério.

O seu controlador esta configurado com perfis de condugéo
exaustivos e pronto a ser utilizado. Existe uma grande
variedade de perfis de condugéo, médulos e ajustamentos
disponiveis para o sistema R-net. Para mais informagdes, deve
contactar o seu agente autorizado Sunrise Medical.

O sistema de controlo R-net foi criado para ser eficiente,
flexivel e facil de usar. Se ainda ndo conhecer o sistema,

€ importante que pratique a condugéo e a utilizagao dos
controlos num ambiente seguro para se familiarizar com a sua
operagao.

Em caso de duvida sobre a conveniéncia do sistema de
controlo, contacte o fornecedor local aprovado pela Sunrise
Medical para obter informagées, antes de comecar em locais
publicos.

O sistema R-net é completamente programavel, o que
significa que o sistema de controlo pode ser adaptado com
programagao a uma grande variedade de requisitos.

E muito importante que leia o0 manual técnico antes de fazer
qualquer ajustamento menos importante. Contacte o seu
agente autorizado local da Sunrise Medical para ajustamentos
mais complexos.

Se tiver duvidas sobre a utilizagdo, a manutengao ou a
seguranca da cadeira de rodas, contacte o agente de servico
local autorizado pela Sunrise Medical. Se ndo conhecer
nenhum agente autorizado na sua zona de residéncia ou se
tiver qualquer outra duvida, escreva-nos ou contacte-nos por
telefone:

Sunrise Medical

Poligono Bakiola, 41

48498 Arrankudiaga,

Vizcaya

Espanha

Telefone: 00 351 224 882 712
Fax: 00 351 224 880 063

www.sunrisemedical.pt

Sunrise Medical respeita a norma ISO 9001, que garante
o0 maximo nivel de qualidade em todas as fases do
desenvolvimento e de fabrico desta cadeira de rodas.

Este produto foi fabricado para ser compativel com a Diretiva
de Dispositivos Médicos 93/42/EEC.

Assinatura e carimbo do fornecedor

R-Net Rev.5.0



2.0 Garantia

2.0 Garantia
ESTA GARANTIA NAO AFECTA, DE MODO ALGUM, OS SEUS DIREITOS LEGAIS.

A Sunrise Medical* oferece aos seus clientes uma garantia, como definida nas condigbes da garantia, para cadeiras de
rodas cobrindo o seguinte.

Condicoes de garantia:

1. Caso seja necessario reparar ou substituir uma pega ou pegas da cadeira de rodas como resultado de defeito de
fabrico e/ou do material, num periodo de 24 meses, ou 5 anos para a estrutura e cruzeta, a contar da data de entrega
ao cliente. A pega ou pecgas afetada(s) sera ou serdo reparada(s) ou substituida(s) gratuitamente. A garantia s6 cobra
os defeitos de fabrico.

2. Para aplicar a garantia, contacte o Servigo de Clientes Sunrise Medical com os detalhes precisos da natureza do
problema. Se usar a cadeira de rodas fora da area do agente de servigo pés-venda designado pela Sunrise Medical,
as reparagodes ou substituigdes serao realizados por qualquer outro agente designado pelo fabricante. A cadeira
de rodas deve ser reparada por um agente de Assisténcia Técnica a Clientes designado pela Sunrise Medical,
(fornecedor).

3. Para pegas que tenham sido reparadas ou substituidas no ambito desta garantia, oferecemos uma garantia de acordo
com estas condiges para o restante periodo da garantia da cadeira de rodas de acordo com o ponto 1).

4. As pecas sobressalentes originais que tenham sido instaladas por encargo do cliente terdo uma garantia de 12
meses, (a contar da data da instalagdo), de acordo com estas condigbes da garantia.

5. Nao seréo feitas reclamagdes ao abrigo desta garantia, se for necessario reparar ou substituir a cadeira de rodas ou
uma pecga por uma das seguintes razdes:

a. Desgaste normal, que inclui baterias, almofadas dos apoios para os bragos, forros, pneus, mecanismo dos travdes,
etc.

b. Qualquer peso que sobrecarregue o produto, consulte a etiqueta da CE para saber qual o peso maximo do
utilizador.

c. O produto ou peca ndo foi mantido ou reparado de acordo com as recomendacdes do fabricante, como ilustrado
nas instrugcdes do utilizador e/ou nas instru¢gdes de manutencao.

d. Acessdrios que tenham sido usados e que ndo sejam especificados como acessorios originais.

e. Danos apresentados pela cadeira de rodas ou pega como resultado de negligéncia, acidente ou utilizacao
impropria.

f. Se tiverem sido feitas alteragdes/modificagbes na cadeira de rodas ou pecgas que sejam diferentes das
especificagdes do fabricante.

g. Se tiverem sido feitas reparagdes, antes do Servigo de Clientes ter sido informado das circunstancias.

6. Esta garantia esta sujeita as leis do pais no qual o produto foi comprado a Sunrise Medical*

* Significa as instalagbes da Sunrise Medical onde o produto foi comprado.

R-Net Rev.5.0 5
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3.0 O Sistema de Controlo R-net

Fig. 3.0

Modulo do Joystick

Ecra LCD do Médulo Botdes LED
do Joystick
Mddulo Elétrico
0] )
B l = (ad)
L) ]
0
T ':_[_kn“,]:’x"_ e
_Q, Cabo de Comunicagéao

3.0 Introdugéo

A operagao do sistema de controlo R-net da cadeira de

rodas é simples e de compreensao facil. O sistema de
controlo incorpora um sistema electrénico de ponta, fruto

de muitos anos de pesquisa, para facilitar a utilizagéo e
oferecer um elevado nivel de seguranga. Em comum com
outro equipamento electrénico, 0 manuseamento e operagao
correctos da unidade garantem a maxima fiabilidade.

Leia cuidadosamente este capitulo - ajuda-lo-a a manter a sua
cadeira de rodas fiavel e segura.

Um sistema de controlo R-net é constituido por dois moédulos,
no minimo - um Mddulo de Joystick e um Mddulo Elétrico.
Devido ao seu desenho modular, a profundidade do sistema
de controlo pode ser aumentada significativamente. A Fig. 3.0
apresenta um exemplo de uma configuragao basica.

Evite bater no sistema de controlo e principalmente no joystick.
Cuidado para nao chocar contra obstaculos com o sistema de
controlo ou joystick quando conduzir. Nunca largue o sistema
de controlo.

Quando transportar a sua cadeira de rodas, verifique se o
sistema de controlo esta bem protegido. Evite danificar os
cabos.

Para desligar os Cabos de Comunicagéo, segure firmemente
na caixa do conector, puxe os conectores.

Nao segure no ou puxe pelo cabo. Segure sempre no conector
quando ligar e desligar.

? | '.'.I- L=
E H]}

O sistema de controlo é constituido por componentes de nivel
industrial, garantindo a fiabilidade da operagédo em varias
condi¢des. No entanto, a fiabilidade do sistema de controlo

€ maior se reduzir ao minimo a sua exposi¢ao a condigdes
extremas.

N&o exponha o seu sistema de controlo ou componentes a
humidade durante periodos prolongados. Se o seu sistema
de controlo ficar contaminado com comida ou agua, limpe-o
assim que possivel.

Limpe o sistema de controlo e joystick com um pano
humedecido com detergente diluido. Limpe o joystick com o
maximo cuidado.

Nunca use abrasivos ou produtos de limpeza com alcool.

A AVISO:

Antes de limpar, verifique se o sistema de controlo esta
desligado e se o cabo de comunicagéo esta desligado, (veja a
Fig. 3.1).

Quando ligar o sistema de controlo pela primeira vez depois de
mudar uma ligagao ou componente do sistema, é apresentado
um Temporizador enquanto o sistema efetua uma auto
verificagcdo. Depois, o icone Reiniciar € apresentado. Desligue
e ligue de novo o sistema de controlo para iniciar a operagao.

i Desligado
= - v —!l!
_-F'-'FL'

. ij Iplm Ligado Corretamente
fLA | AR

Folga

AT ! ) Ligado Incorretamente
¥ . L
LAA H AR -
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3.1 Médulos de Joystick R-net

O sistema de controlo R-net tem duas versées do Modulo

de Joystick com Ecra LCD, (Fig. 3.3), e com botbes LED,

(Fig. 3.5). A maioria dos controlos sdo comuns a ambos. No
entanto, os dois apresentam variagdes. Cada um dos controlos
€ descrito nesta secgéo.

3.2 Ecra LCD do Médulo de Joystick (Fig. 3.3)

Botao ligar/desligar

O botao Ligar/Desligar transmite energia para os elementos
eletronicos do sistema de controlo o que, por sua vez,
transmite energia para o motor da cadeira de rodas. Nao use o
botdo Ligar/Desligar para parar a cadeira de rodas exceto em
caso de emergéncia. (Se o fizer, pode reduzir a vida util dos
componentes motrizes da cadeira de rodas).

Botao da buzina
A buzina é acionada quando premir este botao.

Botéao para Diminuir a Velocidade
Este botao diminui o valor maximo da velocidade.

Botao da Aumentar a Velocidade
Este botdo aumenta o valor maximo da velocidade.

Botao Modo

O botao Modo permite navegar nos Modos de operagéo
disponiveis no sistema de controlo. Os modos disponiveis
estdo dependentes da programacéo e da variedade de
dispositivos de saida auxiliares ligados ao sistema de controlo.

Botao Perfil

O botao Perfil permite navegar nos Perfis de operagao
disponiveis no sistema de controlo. O niumero de Perfis
disponiveis esta dependente da programacgéao do sistema de
controlo.

Botao de Luzes de Perigo e LED

Este botéo ativa e desativa as luzes de perigo da cadeira de
rodas. Prima o bot&o para ligar as luzes e prima de novo para
as desligar.

Quando ativadas, as LED de perigo e as LED de pisca piscam
em simultdneo com os piscas da cadeira de rodas.

Botao das Luzes e LED

Este botao ativa e desativa as luzes da cadeira de rodas.
Prima o botao para ligar as luzes e prima de novo para as
desligar.

Quando ativadas, as luzes LED acedem-se.

Botao do Pisca Esquerdo e LED

Este botdo ativa e desativa o pisca esquerdo da cadeira de
rodas. Prima o bot&o para ligar o pisca e prima de novo para o
desligar.

Quando ativado, a LED do pisca esquerdo pisca em
simultaneo com o(s) pisca(s) da cadeira de rodas.

Botao do Pisca Direito e LED

Este botéo ativa e desativa o pisca direito da cadeira de
rodas. Prima o botao para ligar o pisca e prima de novo para o
desligar.

Quando ativado, a LED do pisca direito pisca em simultaneo
com o(s) pisca(s) da cadeira de rodas.

Entrada do Interruptor Ligar/Desligar Externo

Isto permite ligar e desligar o sistema de controlo usando um
dispositivo externo, tal como um botao auxiliar.

Entrada do Interruptor de Perfil Externo (Fig. 3.2 e 3.4)

Isto € uma entrada estéreo que permite ligar, através de um
adaptador adequado, dois interruptores ou botdes externos.
A fungéao destes interruptores ou botdes é definida com
programagao.

Por favor, contacte o seu agente de assisténcia.

Os detalhes da ligagao para a ficha estéreo correspondente
s&o indicados em baixo.

Se definir o sistema de controlo para condugao bloqueada ou
para operagao do actuador, entdo a polaridade do Entrada de
Perfil Externo 1 € invertida para efectuar uma ligagao segura
para um bot&do de paragem de emergéncia.

O Maddulo de Joystick é fornecido com tampdes de borracha
que devem ser inseridos nas Entradas quando nao ligar
nenhum dispositivo.

Para mais informagdes sobre as fungdes do Ecra LCD,
consulte o

Capitulo 4.0
Entrada de Perfil Externo 1
F Entrada de Perfil Externo 2

Terra

Fig. 3.2
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Fig. 3.3

Botao de Luzes de Perigo e LED

Botao Modo

Botao do pisca esquerdo

Moédulo de Joystick com Ecra LCD
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Botao ligar/desligar Botao da buzina

Botdo das Luzes e LED

Ecra LCD
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Botao Perfil

MODO PERFIL

Botao do Pisca Direito e
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Botao para Diminuir a Velocidade Botao da Aumentar a Velocidade

Fig. 3.4

| Entrada do Interruptor de Perfil
Externo

Entrada do Interruptor LIGAR/
DESLIGAR Externo
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PORTUGUES

3.3 Médulo de Joystick com Botdes LED (Fig. 3.5)

Indicador de carga da bateria

O indicador de carga da bateria indica que a cadeira de rodas
esta ligada. Também indica o estado operacional da cadeira
de rodas. A secgédo 5.0 contém todas as informagdes.

Se o indicador de carga da bateria for vermelho, amarelo e
verde, as baterias estao carregadas. (LED 1 — 10)

Se o indicador de carga da bateria for apenas vermelho e
amarelo, entdo carregue as baterias assim que puder. (LED
1-7)

Se o indicador de carga da bateria for apenas vermelho,
estavel ou a piscar lentamente, carregue imediatamente as
baterias. (LED 1 — 3)

N&o opere o sistema de controlo se a bateria estiver quase
descarregada. Caso contrario, o utilizador podera ficar
imobilizado numa situagéo de risco, tal como no meio de
uma estrada. A Sunrise Medical ndo assume qualquer
responsabilidade por prejuizos ou danos de qualquer tipo
resultantes do ndo cumprimento desta condigao.

Consulte a secgao 5.0 para mais informagdes.

Indicador de Velocidade Maxima / Perfil

Este é um indicador que apresenta o valor de velocidade
maxima para a cadeira de rodas ou o perfil de condugéo
selecionado, se o sistema de controlo for programado para a
operacgéao de perfil de condugéao.

Este indicador também indica se a velocidade da cadeira

de rodas esta limitada ou se o sistema de controlo esta
bloqueado. Consulte a secgéo 5.21.

Indicador de Velocidade Maxima

Quando programado para apresentar velocidades, este
indicador apresenta o valor da velocidade maxima da cadeira
de rodas. Existem cinco definigdes de velocidade — passo 1,
(1 LED), é a velocidade mais lenta e o passo 5 (5 LED) é a
velocidade mais rapida.

Indicador de Perfil

Quando programado para apresentar perfis, este indicador
apresenta o perfil selecionado. Podem existir até 5 perfis

de condugéo disponiveis; isto depende da programacgéo do
sistema de controlo. Pode programar os perfis de condugéo
no controlador. Um Sistema de Controlo utilizando um JSM-
LED so6 deve ser programado com 5 Perfis ativado. Para obter
informagdes sobre programacgéo, contacte o seu agente de
assisténcia.

Botao de reducao de velocidade/perfil

Se premir este botédo reduz o valor da velocidade maxima
ou seleciona um perfil de condugao inferior, se o sistema
de controlo for programado para a operac¢éao de perfil de
condugéo.

Botao de aumento de velocidade/perfil

Se premir este botdo aumenta o valor da velocidade maxima
ou seleciona um perfil de condugao superior, se o sistema
de controlo for programado para a operagéao de perfil de
condugéo.

Botao Modo

O botao Modo permite navegar nos Modos de operacgéo
disponiveis no sistema de controlo. Os modos disponiveis
estdo dependentes da programacéo e da variedade de
dispositivos de saida auxiliares ligados ao sistema de controlo.
Quando em qualquer Modo que ndo Conducéo e Assento, as
LED de Velocidade e doAtuador estdo todas apagadas.

Indicador do Atuador

Esta LED indica qual o canal do Atuador atualmente
controlado quando o Sistema de Controlo estiver em Modo de
atuador. Pode selecionar e operar o atuador com o Joystick.
Com movimentos para a Esquerda e Direita seleciona os
varios canais do atuador.

Com movimentos para a Frente e para Tras, move 0o(s)
atuador(es) selecionado(s).

Entrada do Carregador (Fig. 3.6)

Esta entrada deve ser apenas usada para carregar a cadeira
de rodas. Nao ligue qualquer tipo de cabo de programacgao a
esta entrada.

Consulte a secgéo 9.0 para mais informagdes sobre o
carregamento.

Esta entrada néo deve ser usada como fonte de alimentagcao
para qualquer outro dispositivo. A ligagao de outros
dispositivos elétricos pode danificar o sistema de controlo ou
afetar o desempenho EMC da cadeira de rodas.

A garantia do sistema de controlo € anulada se ligar a estrada
entrada qualquer dispositivo que ndo um carregador de
bateria, com a cadeira de rodas ligada.

Botdes Programaveis

Com a programacao, pode alterar as fungdes da maioria dos
botdes. Isto inclui programar a fungéo de outro botao ou definir
0 botdo como atalho para uma determinada agao, como mover
o assento. Para além disso, pode programar uma segunda
fungéo no botao, que é ativada premindo o botdo durante um
determinado periodo de tempo.

Para mais informagdes sobre como programar as fungdes

dos botdes e programar uma segunda fungéo, contacte o seu
agente de assisténcia.

10
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m Médulo de Joystick com Botdes LED

Indicador de carga da bateria

PORTUGUES

Botao ligar/desligar

Botdo da buzina

Botao de Luzes de Perigo e LED
Botéao das Luzes e LED

Botao Modo

icone da Cadeira, Atuadores

Indicador de Velocidade
Maxima / Perfil

Botao do Pisca
Esquerdo e LED Botao do Pisca Direito e

LED

Botao para Diminuir a Velocidade Botao da Aumentar a Velocidade

Ca T A

‘ Entrada do Carregador, (inferior)
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4.0 O Médulo de Joystick do Ecra LCD R-net

A.Barra Superior:
B. Area Principal do Ecra:
C. Ecra principal:

4.0 Ecra LCD

Pode determinar o estado do sistema de controlo através do
ecra LCD.

O ecra LCD a cores esta dividido em trés seccgdes de
informacao. A Barra Superior, a Barra da Base e a Area
Principal do Ecra.

Cada area é descrita separadamente nesta secgéo.

Barra Superior

Barra de apresentagédo do indicador de carga da bateria e dos
diagndsticos internos.

Indicador de Carga da Bateria (Fig. 4.1)

Indica o nivel de carga da bateria e pode ser usado para
alertar o utilizador para o estado da bateria.

Sempre acesa: Indica que tudo esta bem.

A piscar lentamente: O sistema de controlo esta a funcionar
corretamente mas deve carregar a bateria assim que possivel.
A acender gradualmente: As baterias da cadeira de rodas
estdo a carregar. Ndo podera conduzir a cadeira de rodas até
desligar o carregador e desligar e depois ligar o sistema de
controlo.

Consulte a secgao 8.1 para obter uma descrigdo sobre como
ler o Indicador de Carga da Bateria.

Foco (Fig. 4.2)

Quando existir mais do que um método de controlo direto para
o sistema de controlo, tal como Mddulo de Joystick secundario
ou Mddulo de Assistente Duplo, entdo o Mddulo que controla a
cadeira de rodas apresenta o simbolo Em Foco.

Barra da Base

Atual Perfil (Fig. 4.3)
O Perfil atualmente selecionado é indicado numericamente.

Temperatura do Motor (Fig. 4.4)

Este simbolo surge quando o sistema de controlo reduzir
propositadamente a poténcia para os motores, para os
proteger contra sobreaquecimento.

Temperatura do Sistema de Controlo (Fig. 4.5)

Este simbolo surge quando o sistema de controlo reduzir
propositadamente a sua propria poténcia, para se proteger
contra sobreaquecimento.

12
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4.1 Area Principal do Ecra: Ecra de condugio

Nome do Perfil (Fig. 4.6)

A sequéncia de texto que apresenta o nome do Perfil
atualmente selecionado.

PORTUGUES

Reldgio (Fig. 4.7)

Indica a atual hora em formato numérico.

O reldgio pode ser configurado pelo utilizador. As opgbes
configuraveis séo:

» Visibilidade, se o relégio é apresentado no ecra.
» O formato de apresentagdo: 12 ou 24 horas.
« A hora, o utilizador pode ajustar a hora.

Estes ajustamentos sao feitos através do Menu Definigoes.
Consulte o Capitulo 7.0 para mais informagdes.

Indicador de Velocidade (Fig. 4.8)

Apresenta uma indicagéo proporcional da velocidade da cadeira
de rodas. O Arco comega em 0% e tem um maximo de 100%.

Indicador de Velocidade Maxima (Fig. 4.9)
Indica o atual valor de velocidade maxima.

Indicador de Velocidade Digital (Fig. 4.10)

Indica a atual velocidade da cadeira de rodas derivada dos
motores. A indicagéo pode ser em mph ou km/h.

Conta-quilometros (Fig. 4.11)

Indica a distancia percorrida pela cadeira de rodas. A indicagéo
pode apresentar a distancia total ou a distancia de ativacao,
em milhas ou quilémetros. O Menu Definigées inclui uma opgéo
que define se a distancia de ativagéo ou distancia total &
apresentada, assim como uma funcionalidade para reiniciar a
distancia de ativagéo.

Se a operagédo bloqueada estiver ativa, entdo esse simbolo é
prioritario em relagdo ao odémetro.

Bloqueada (Fig. 4.12)

Quando o sistema de controlo funciona em bloqueio, este
simbolo é apresentado.

Inibigdo (Fig. 4.13 e 4.14)

Se a velocidade da cadeira de rodas for limitada, por exemplo,
por um assento levantado, entéo este simbolo laranja é
apresentado.

Se a cadeira de rodas for inibida de se mover, entdo este
simbolo vermelho estéd a piscar.

R-Net Rev.5.0
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4.2 Area Principal do Ecra: Ecras de Modo

Se premir o botdo MODO pode aceder as varias fungdes.
Exemplos tipicos sdo Modo de Condugéo, Modo de Controlo
do Assento e Modo Bluetooth. O utilizador pode selecionar o
Modo pretendido com o Botdo Modo no JSM. Tenha em conta
que so6 sera possivel selecionar um Modo se existir um Médulo
ligado ao sistema que suporte esse Modo. Por exemplo, se
nao existir Mddulo de Rato ligado, entdo o utilizador ndo
podera selecionar esse modo.
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Modo do atuador (Fig. 4.15)

Apresenta as secg¢des da cadeira atualmente selecionadas
para movimento, 0 nome atribuido a sele¢cdo e uma seta de
diregéo indicado o tipo de movimento disponivel.

Modo Bluetooth, Rato (Fig. 4.16)
Quando entrar em Modo Bluetooth, abre-se o seguinte ecra.

Janela de Mensagem (Fig. 4.17)

O R-net apresenta icones de alerta e mensagens de
informagéo numa janela de mensagens dedicada.

Reiniciar (Fig. 4.18)

Quando for necessario reiniciar o sistema de controlo, por
exemplo, depois de uma reconfiguragéo do modulo, este
simbolo esta a piscar.

Temporizador

Este simbolo é apresentado quando o sistema de controlo
muda de estado. Por exemplo, quando entrar em Modo de
Programagéo. O simbolo é animado, mostrando areia a cair.

14 R-Net Rev.5.0
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Fig. 4.23

Hibernacao (Fig. 4.20)

Este simbolo é apresentado durante um curto periodo de
tempo antes do R-net entrar em hibernagéo.

PORTUGUES

Cruzar e Marcar (Fig. 4.21)

Estes simbolos sdo apresentados durante o processo de
configuragéo.

1. Processo completado corretamente.

2.Processo nao completado corretamente.

Paragem de emergéncia (Fig. 4.22)

Se ativar o Interruptor de Perfil Externo durante a condugao,
ou durante a operagao do atuador, este simbolo &
apresentado.

Joystick Movido (Fig. 4.23)

Se mover o Joystick antes ou logo depois de ligar o sistema de
controlo, o ecré apresenta o ecra de joystick movido.

Deve libertar e centrar o Joystick para retomar a operagao
normal. Se néo libertar o Joystick dentro de cinco segundos,
nao podera mover a cadeira de rodas, mesmo que liberte o
Joystick e o mova de novo. Nesta altura, o visor apresenta o
ecra de diagnéstico. Pode reiniciar este estado desligado e
ligando de novo o sistema de controlo.

R-Net Rev.5.0
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PORTUGUES

2C00
ME

Tensao da Bateria Baixa

! 2C00
ME T

Tensao da Bateria Baixa

4.3 Area Principal do Ecra: Diagnésticos (Fig. 4.24)

Quando os circuitos de seguranga do sistema de controlo
forem ativados e o sistema de controlo for inibido de mover a
cadeira de rodas, abre-se o ecra de diagndsticos.

Isto indica um disparo do sistema, ou seja, o R-net detetou um
problema algures no sistema elétrico da cadeira de rodas.

Se o erro for um médulo ndo ativo, por exemplo, no Médulo
de Assento Inteligente, mas com um Perfil de condugéo
selecionado, entédo ainda é possivel conduzir. No entanto, o
ecra de diagnésticos é apresentado intermitentemente.

Area do ecra Fig. 4.24

A. Codigo de Disparo
O cédigo de 4 digitos apresenta a condigado exata de disparo
detetada.

B. Médulo Identificado
Isto identifica em que mddulo o sistema de controlo detetou o
problema, tal como:

« PM = Méddulo Elétrico
*+ JSM = Mddulo do Joystick
* ISM = Mddulo de Assento Inteligente/Luzes

C. Texto de Disparo
O Texto de Ativagao apresenta uma breve descrigéo da
condigao de disparo.

Procedimento de diagnéstico Fig. 4.25 (exemplo)

Médulo identificado, (ME): = Médulo de energia
Texto de Disparo: = Carga de Bateria Baixa
Cddigo de Disparo: =2C00

Isto significa que a bateria deve ser carregada ou esta mal
ligada.

Verifique as ligagcbes da bateria. Se as ligagdes estiverem
corretas, tente mudar a bateria.

Siga este procedimento:

+ Leia e registe o Texto de Disparo apresentado, o Médulo e o
Caodigo de Disparo apresentados.

» Desligue o sistema de controlo.

* Verifique se todos os conectores no Médulo apresentado e a
cadeira de rodas estdo ligados corretamente.

* Inspecione o estado da bateria.
+ Leia a descrigdo do Texto de Disparo.

+ Ligue de novo o sistema de controlo e tente conduzir a
cadeira de rodas. Se os circuitos de seguranca forem de
novo acionados, desligue e ndo tente usar a cadeira de
rodas.

+ Por favor, contacte o seu agente de assisténcia.

R-Net Rev.5.0



4.4 Bloquear o Médulo do Joystick (Fig. 4.26 - 4.29)

Para bloquear a cadeira de rodas

PORTUGUES

» Com o sistema de controlo ligado, mantenha premindo o
botdo Ligar/Desligar.

* Ap6s 1 segundo, o sistema de controlo emite um sinal
sonoro e o ecra fica vazio, (Fig. 4.27). Liberte agora o botao
Ligar/Desligar.

» Empurre o joystick para a frente até o sistema de controlo
emitir um sinal sonoro.

* Empurre o joystick para tras até o sistema de controlo emitir
um sinal sonoro.

* Liberte o joystick. Ouvira um sinal sonoro longo.
» A cadeira de rodas esta agora bloqueada.

» O seguinte icone é apresentado, (Fig. 4.28), da proxima vez
que ligar o Sistema de Controlo.

» Se instalar um Médulo de Joystick de LED, as LEDdo
Velocimetro flutuam da esquerda para a direita.

» Para desbloquear a cadeira de rodas

» Se desligar o sistema de controlo, prima o botao Ligar/
Desligar. O simbolo “Bloqueado” é apresentado, (Fig. 4.28).

» Empurre o joystick para a frente até o sistema de controlo
emitir um sinal sonoro.

* Empurre o joystick para tras até o sistema de controlo emitir
um sinal sonoro.

* Liberte o joystick. Ouvird um sinal sonoro longo e o ecra
ilumina-se, (Fig. 4.29).

» A cadeira de rodas esta agora desbloqueada.

R-Net Rev.5.0 17



PORTUGUES

4.4 Ecra de Selecgao do Actuador

Pode aceder a isto com o botdo MODO.

Para ajustar a posicéo do assento, o ecra do actuador deve
ser visivel.

Prima o botdo Modo para navegar pelos ecras de Modo até
atingir o ecra do actuador, (Fig. 4.30).

Pode ajustar o actuador da seguinte maneira.

» Mova o Joystick para a esquerda ou direita para
seleccionar o eixo pretendido, (Fig. 4.31). O eixo é
indicado pela opgéo da cadeira de rodas assinalada, (Fig.
4.32).

» Mova o joystick para a frente ou para tras para mover o
actuador seleccionado na mesma direcgao, (Fig. 4.33).

* Repita estes passos para cada actuador que seja
necessario ajustar.

» Para conduzir de novo, prima o botdo Modo até abrir o ecra
Condugéo ou, no caso do médulo de joystick de LED, até o
Velocimetro voltar ao seu estado normal.

18
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Fig. 5.5

5.0 Médulo de Joystick de LED R-net

5.1 Indicagao do Estado do Sistema de Controlo de
LED

O indicador da bateria e o indicador da velocidade maxima/
perfil apresenta o estado do sistema de controlo.

Com o auxilio deste capitulo, € possivel diagnostica problemas
que em principio parecam graves mas que tenham uma
solugdo simples e facil.

PORTUGUES

Indicador de Carga da Bateria Esta Estavel (Fig. 5.0)
Indica que tudo esta bem.

Indicador de Carga da Bateria Pisca Lentamente (Fig. 5.1)

O sistema de controlo esta a funcionar corretamente mas deve
carregar a bateria assim que possivel.

Indicador de Carga da Bateria llumina-se Gradualmente
(Fig. 5.2)

As baterias da cadeira de rodas estao a carregar. Nao podera
conduzir a cadeira de rodas até desligar o carregador e
desligar e depois ligar o sistema de controlo.

Indicador de Carga da Bateria Pisca Rapidamente (mesmo
que liberte o joystick) (Fig. 5.3)

Os circuitos de seguranga do sistema de controlo foram
acionados e o sistema de controlo bloqueou a cadeira de
rodas.

Isto indica um disparo do sistema, ou seja, o R-net detetou um
problema algures no sistema elétrico da cadeira de rodas. Siga
este procedimento:

» Desligue o sistema de controlo.

Verifique se todos os conectores da cadeira de rodas e do
sistema de controlo estéo ligados nas correspondéncias
corretas.

* Inspecione o estado da bateria.

» Se nao conseguir detectar o problema, tente usar o guia de
auto-ajuda na pagina seguinte, sec¢bes 5.6 a 5.22.

+ Ligue de novo o sistema de controlo e tente conduzir
a cadeira de rodas. Se os circuitos de seguranga forem
de novo acionados, desligue e ndo tente usar a cadeira de
rodas.

» Por favor, contacte o seu agente de assisténcia.

Velocimetro Expande do Centro para Fora (Fig. 5.4)

Neste caso, as LED efectuam um movimento de ondugao
que comega na LED do meio e depois expande-se para fora
em ambos os lados. O Sistema de Controlo detectou um
novo médulo e esta a reconfigurar. Por favor, aguarde alguns
segundos até o processo terminar

LED 2 e 4 doVelocimetro a Piscar (Fig. 5.5)

Quando for necessario reiniciar o sistema de controlo, por
exemplo, depois da reconfiguragdo de um moédulo, a segunda
e quarta LED do velocimetro piscam.

R-Net Rev.5.0
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PORTUGUES

5.2 Guia de auto-ajuda

Se ocorrer um disparo do sistema, pode determinar o que
aconteceu contando o numero de LED no indicador de carga
da bateria que esta a piscar.

Segue-se uma lista de acgdes de auto-ajuda. Tente recorrer
a esta lista antes de contactar o agente de assisténcia. Va
para o numero na lista que corresponde ao numero de LED a
piscar e siga as instrugdes.

Se o problema persistir depois de ter efectuado as acgoes
descritas em baixo, contacte o seu agente de assisténcia.

1 LED (Fig. 5.6)

A bateria deve ser carregada ou esta mal ligada. Verifique as
ligagdes da bateria. Se as ligagbes estiverem corretas, tente
mudar a bateria.

2 LED (Fig. 5.7)

A ligacdo do motor esquerdo é ma. Inspecione as ligacdes do
motor esquerdo.

3 LED (Fig. 5.8)

Uma das ligagdes do motor esquerdo tem um curto-circuito.
Por favor, contacte o seu agente de assisténcia.

4 LED (Fig. 5.9)

A ligacdo do motor direito € ma. Inspecione as ligagdes do
motor direito.

5 LED (Fig. 5.10)

Uma das ligagdes do motor direito tem um curto-circuito. Por
favor, contacte o seu agente de assisténcia.

6 LED (Fig. 5.11)

A cadeira de rodas n&o pode ser conduzida por causa de um
sinal externo. A causa exacta depende do tipo da sua cadeira
de rodas. Uma possibilidade é que o carregador da bateria
esteja ligado.

7 LED (Fig. 5.12)

Foi indicada uma falha do joystick. Verifique se o joystick esta
na posicéo central antes de ligar o sistema de controlo.

8 LED (Fig. 5.13)

Foi indicada uma possivel falha do Sistema de Controlo.
Verifique se todas as ligagdes estao correctas.

20
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9 LED (Fig. 5.14)

Ligacao deficiente dos travdes de estacionamento.
Inspeccione as ligagbes do travdo de estacionamento e do
motor. Verifique se as ligagdes do sistema de controlo estdo
corretas.

PORTUGUES

10 LED (Fig. 5.15)

Foi aplicada uma voltagem excessiva ao sistema de controlo.
Normalmente causada por ligagao deficiente da bateria.
Inspecione as liga¢des da bateria.

7 LED + LED do Velocimetro (Fig. 5.16)

Foi indicada uma falha de comunicagao. Verifique se o cabo
do joystick esta corretamente ligado e ndo danificado.

LED doActuador a Piscar (Fig. 5.17)

Foi indicada um disparo do actuador. Se existir mais do que
um actuador equipado, inspeccione qual o actuador que nao
funciona. Inspecione as ligagdes do atuador.

Movimento lento ou arrastado

Se a cadeira de rodas ndo se mover a velocidade total ou
nao responder com rapidez suficiente e o estado da bateria
for normal, verifique a definicao de velocidade maxima. Se
néo resolver o problema ao ajustar a definigdo da velocidade
entéo a falha podera néo ser perigosa.

Por favor, contacte o seu agente de assisténcia.

LED do indicador de velocidade

Um numero cada vez maior de LED iluminadas indica a
definicdo de velocidade maxima. Por exemplo, se a definigdo
for nivel de velocidade 4, entéo as quatro LED do lado
esquerdo iluminam-se.

LED de indicagéao de perfil

Uma unica LED iluminada indica o perfil de condugao
seleccionado. Por exemplo, se seleccionar o perfil de
conducgéo 4, entdo a quarta LED a contar da esquerda é a
Unica iluminada.

O Indicador de Velocidade Maxima / Perfil Ondula para
Cima e para Baixo

Indica que o sistema de controlo esta bloqueado. Consulte o
Capitulo 4, secgao 4.32 para mais informagdes.

Indicador de Velocidade Maxima / Perfil a Piscar

Isto indica que a velocidade da cadeira de rodas é limitada
por razdes de seguranga. A razao exacta depende do tipo de
cadeira de rodas. No entanto, a causa mais comum é que o
assento esta levantado.

‘ Fig. 5.17
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PORTUGUES

6.0 Preparagao para Conduzir

6.1 Preparacao para Conduzir

» Usar o interruptor ligar/desligar. O ecra apresenta o processo
de inicializagdo e depois apresenta o ecra base, (Fig. 6.0).

* No caso de JSM-LED, o indicador de carga da bateria pisca JSM
e depois fica ligado durante alguns segundos. Centrar Joystick

» Verifique se a Definigdo de Velocidade esta no nivel que lhe
seja adequado.

» Empurre o joystick para controlar a velocidade e direcgéo da
cadeira de rodas.

A AVISO:

» Se mover o Joystick antes ou logo depois de ligar o sistema
de controlo, o ecré apresenta o ecra de joystick movido (Fig.
6.1).

« Deve libertar e centrar o Joystick para retomar a operacao
normal. Se n&o libertar o joystick dentro de cinco segundos,
nao podera mover a cadeira de rodas, mesmo que liberte o
joystick e o mova de novo.

« Nesta altura, o visor apresenta o ecra de diagndstico. Pode
reiniciar este estado desligado e ligando de novo o sistema
de controlo.

2F01

Indicador de Foco

Indicador de Carga da
Bateria

Reloégio

Odoémetro

Indicador de

Velocidade Maxima Arco de Velocidade

Velocimetro

Perfil Actual

Nome do Perfil
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6.2 Usar o Sistema de Controlo

Verifique se o sistema de controlo esta firmemente montado
e se a posicao do joystick é correcta, (Fig. 6.2). A mao ou
bragco usado para manipular o joystick deve ser apoiada, por
exemplo, na almofada do brago. N&o use o joystick como
Unico suporte da méo ou brago - os movimentos e saltos da
cadeira de rodas podem interferir com o controlo.

PORTUGUES

Técnica de Condugao

O sistema de controlo interpreta os movimentos do joystick

e produz os movimentos apropriados na cadeira de rodas.
Controlar a cadeira de rosas é facil e simples quando o
sistema usar o controlo proporcional, que é particularmente
util se nao tiver experiéncia. Uma técnica popular consiste em
simplesmente apontar o joystick na direcgdo que se pretende
mover, (Fig. 6.3). A cadeira de rodas move-se na direc¢éo
para onde empurrar o joystick.

Quanto maior o0 movimento do joystick a partir do centro,
mais rapida a deslocagéo da cadeira de rodas. Se libertar o
joystick, para a cadeira de rodas.

O sistema de controlo de velocidade inteligente minimiza os
efeitos das inclinagdes e dos diferentes tipos de terreno.

Movimento lento ou arrastado

Se a cadeira de rodas ndo se mover a velocidade total ou
nao responder com rapidez suficiente e o estado da bateria
for normal, verifique a definicao de velocidade méaxima (Fig.
6.4). Se ndo resolver o problema ao ajustar a definicdo da
velocidade entdo a falha podera nao ser perigosa. Por favor,
contacte o seu agente de assisténcia.

A AVISO:

+ Ainda devera poder conduzir a cadeira de rodas em
seguranga. A Sunrise Medical ndo assume qualquer
responsabilidade por prejuizos ou danos de qualquer tipo
resultantes do ndo cumprimento desta condigéo.

* Em caso de duvida, consulte o seu profissional de saude
que lhe pode dar mais informagdes e aconselhamento.

técnicas de condugao da sua cadeira de rodas e
mais, consulte o Manual Técnico/Livro de Instrugdes
da cadeira de rodas.

I Para obter instrugdes e conselhos exaustivos sobre

R-Net Rev.5.0
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7.0 Menu de Definigées

PERFIL

PREMIR AMBOS

Configurar Hora

Distan
lluminacac
Fundo
Sair

7.1 Menu de Definigoes

O Menu de Definigdes permite-lhe ajustar o visor LCD para
configurar o relégio e formato de apresentagao, o brilho da
iluminagao de fundo, a cor de fundo e o comportamento do
oddmetro. Pode abrir o menu premindo os botdes Diminuir
Velocidade e Aumentar Velocidade simultaneamente, (Fig.
7.0).

A Fig. 7.1 apresenta um exemplo de ecrd de menu de
defini¢oes.

Cada opgao do menu é descrita nas secgdes seguintes:

7.2 Configurar Hora

» Se mover o joystick para a direita, abre o ecra de
configuragéo do relogio, (Fig. 7.2).

» Sé&o apresentados seis parametros configuraveis no ecra de
configuragéo do reldgio:

* Ano, Més, Data, Dia, Horas e Minutos. A opg&o Sair também
€ apresentada, (Fig. 7.2).

» Se mover o joystick para a frente aumenta o parametro
seleccionado, se mover o joystick para tras diminui o
parametro seleccionado.

» Se mover o joystick para a direita selecciona o paradmetro
seguinte, se mover o joystick para a esquerda selecciona o
parametro anterior.

* Quando configurar a data/hora, um movimento final para a

direita para seleccionar Sair, e depois para a frente ou para
tras, sai do ecra de configuragéo do relogio.

24
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7.3 Apresentar Hora

Isto define o formato da hora ou desactiva-o.

As opgoes sdo 12h, 24h ou Desactivado. Os movimentos do
joystick para a esquerda e direita sdo usados para navegar
pelas opgdes.

PORTUGUES

Mova o joystick para tras para seleccionar “Apresentar
Hora”, (Fig. 7.3).

Mova o joystick para a esquerda para seleccionar 12h, de
novo para a esqurda para seleccionar 24h, de novo para a
esquerda para seleccionar Desactivado, (Fig. 7.4).

Mova o joystick para a frente ou para tras para introduzir a
sua opgao e sair simultaneamente de Apresentar Hora.

Mova o joystick para tras para seleccionar “Sair”, (Fig. 7.5).

Mova o joystick para a direita para sair para o Ecra de
Conducao.

R-Net Rev.5.0
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7.4 Distancia

Define a funcionalidade do odémetro. Para seleccionar a
opgao de distancia:

<
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* Mova o joystick para tras até assinalar “Distancia”, (Fig. 7.6).
* Mova o joystick para a direita para seleccionar a opgéo.
» Abre-se o ecra seguinte, (Fig. 7.7).

Distancia Total.

E um valor armazenado no Médulo Elétrico e esta relacionado
com a distancia total de condugéo usando esse Modulo
Elétrico.

Distancia de Disparo

E um valor armazenado no médulo do joystick e esta
relacionado com a distancia total de condugdo desde a ultima
reiniciagao.

Apresentar Distancia

Define se a Distancia Total ou a Distancia de Disparo é
apresentada como informagédo de odometro no Ecra LCD.

: E * Mova o joystick para tras até assinalar “Apresentar
= Distancia”.
01 2345 * Mova o joystick para a direita para seleccionar "Total" ou
"Disparo".

» Mova o joystick para tras ou para a frente para sair de
“Apresentar Distancia”.

Limpar Distancia de Disparo
Para limpar o valor da Distancia de Disparo:

* Mova o joystick para tras até assinalar “Limpar Distancia de
Disparo”.

* Mova o joystick para a direita para limpar o valor
apresentado.

» Mova o joystick para tras ou para a frente para sair de
“Limpar Distancia de Disparo”.

Sair

Mova o joystick para tras até assinalar “Sair”.

Se mover o joystick para a direita, sintoniza de novo o Menu de
Definigdes,

(Fig. 7.8).

IIuminagﬁ
Fundo
Sair
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7.5 Definigdes do ecra

lluminagao de fundo, (Fig. 7.9)

Define a intensidade da iluminagao de fundo do LCD.
O intervalo programavel é de 0% a 100% em incrementos de
10%.

PORTUGUES

* Mova o joystick para tras até assinalar “lluminagéo de
Fundo”.

* Mova o joystick para a direita para aumentar o valor.
* Mova o joystick para a esquerda para diminuir o valor.

* Mova o joystick para tras ou para a frente para voltar para o
ecra Definigoes.

Fundo, (Fig. 7.10)

Define a cor do fundo do ecra. Azul é o padrdao mas sob uma
luz de sol muito clara, o ecra é mais visivel com um fundo
branco (Fig. 7.11).

As opgdes sao Azul, Branco e Auto.

* Mova o joystick para tras até assinalar “Fundo”.

* Mova o joystick para a direita para seleccionar “Azul, Branco
ou Auto”.

* Mova o joystick para tras ou para a frente para sair de
“Fundo”.

Azul significa que o fundo é azul em todos os Perfis.

Branco significa que o fundo é branco em todos os Perfis.
Auto significa que a cor ¢ definida pela programa instalado.
Por exemplo, azul pode ser para Perfis mais lentos que séo
usados em interiores e branco para Perfis mais rapidos usados
em exteriores. Para mais informagdes sobre este parametro,
contacte o seu agente de assisténcia.

Sair
* Mova o joystick para tras até assinalar “Sair”.

* O movimento do joystick para a direita permite voltar para o
menu Settings (Definigdes), (Fig. 7.8).

Configurar Hora >
Apresentar Hora <12hr>
Distancia >
lluminagao de fundo <100%>

Fundo <Branco> |

Sair >
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PORTUGUES

YaXaYa

8.0 Indicador de Carga da Bateria

O indicador de carga da bateria é incluido para que saiba o
nivel da carga das suas baterias. A melhor maneira de usar o
indicador é familiarizar-se com o seu comportamento durante
a condugao da sua cadeira de rodas. Tal como o indicador de
combustivel num veiculo, ndo é completamente preciso mas
ajuda-o a evitar ficar sem “combustivel”, (Fig. 8.0).

O indicador de carga da bateria opera da seguinte maneira:
Quando liga o sistema de controlo, o indicador de carga da
bateria apresenta uma estimativa do nivel de carga da bateria.
O indicador de carga da bateria da-lhe uma leitura mais
precisa cerca de um minuto depois de comecgar a conduzir a
cadeira de rodas.

Quando substituir baterias gastas, instale o tipo recomendado
pela Sunrise Medical. Se usar outro tipo de bateria, o indicador
podera nao ser preciso.

O nivel de carga das baterias depende de varios factores,
incluindo a maneira como usa a cadeira de rodas, a
temperatura das baterias, a sua idade e o tipo de fabrico.
Estes factores afectam a distancia que pode mover a sua
cadeira de rodas. Todas as baterias da cadeira de rodas
perdem gradualmente a sua capacidade a medida que
envelhecem.

O factor mais importante que reduz a vida das baterias é a
quantidade de carga que consome antes de as recarregar de
novo. A vida util da bateria também é reduzida pelo numero de
vezes que carrega e descarrega as baterias.

Para que as baterias durem mais, ndo as deixe ficar
completamente sem carga. Recarregue sempre as baterias
assim que ficarem descarregadas.

Se o indicador de carga da bateria parecer indicar uma
descida mais rapida que o normal, as baterias podem estar
desgastadas.

Consulte o seu agente de manutengéo

8.1 Como Ler o Indicador de Carga da Bateria

Se o indicador de carga da bateria for vermelho, amarelo e
verde, as baterias estdo carregadas. (Fig. 8.1)

Se o indicador de carga da bateria for apenas vermelho e
amarelo, entdo carregue completamente as baterias assim que
puder. (Fig. 8.2)

Se o indicador de carga da bateria for apenas vermelho,
estavel ou a piscar lentamente, carregue imediatamente as
baterias por completo. (Fig. 8.3).

Em modulos de joystick do Botéo LED, o LED colorido
corresponde as barras coloridas na verséo LCD, (Fig. 8.4).

A AVISO:

N&o opere o sistema de controlo se a bateria estiver quase
descarregada. Caso contrério, o utilizador poder4 ficar
imobilizado numa situagao de risco, tal como no meio de
uma estrada. A Sunrise Medical ndo assume qualquer
responsabilidade por prejuizos ou danos de qualquer tipo
resultantes do nao cumprimento desta condigao.

baterias e o carregamento das baterias, consulte o
manual do proprietario/livro de instrugbes da cadeira
de rodas e o manual do proprietario fornecido com o
carregador da bateria.

Ij}_] Para instrucbes mais detalhadas e sugestbes sobre as
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9.0 Entrada do Carregador

Entrada do Carregador

9.1 Carregamento da Bateria
Para carregar as baterias da cadeira de rodas:

+ Ligue a ficha do carregador a tomada do carregador da
bateria no MJ do R-net.

* N&o podera conduzir a cadeira enquanto o carregador
estiver ligado.

» Para ligar a ficha do carregador, verifique se o pino Unico
esta no fundo, como indica a Fig 9.0, e depois introduza a
ficha do carregador no R-net em orientagao horizontal.

+ A guia moldada no R-net ajuda-o a localizar a ficha.
Verifique se a ficha estéd completamente introduzida.

A AVISO:

» N&o ultrapasse a corrente maxima de carregamento de
12A-rms. Use sempre um carregador externo equipado com
uma ficha Neutrik NC3MX. Se n&o respeitar estas condi¢des
a resisténcia do contacto podera ser deficiente no conector
do carregador causando o sobreaquecimento da ficha do
carregador. Isto constitui um potencial risco de queimadura
para o utilizador. A Sunrise Medical ndo assume qualquer
responsabilidade por prejuizos ou danos de qualquer tipo
resultantes do ndo cumprimento desta condigao.

+ N&o desligue as baterias ou abra o circuito do disjuntor
enquanto o carregamento é efectuado. Se nao respeitar
esta condigdo, podera criar um risco de queimaduras ou de
incéndio.

» A Sunrise Medical ndo assume qualquer responsabilidade
por prejuizos ou danos de qualquer tipo resultantes do nao
cumprimento desta condigao.

PORTUGUES

Ficha do Carregador

T—
6od

Pino Unico no Fundo

A AVISO:

Use apenas o carregador de bateria fornecido com a cadeira
de rodas.

A utilizagdo incorrecta dos carregadores podera danificar
as baterias, a cadeira de rodas, o sistema de controlo ou o
préprio carregador ou podera causar o sobreaquecimento
das pegas criando um potencial risco de queimaduras ou
mesmo de incéndio.

A Sunrise Medical ndo assume qualquer responsabilidade
por prejuizos de qualquer tipo se o carregador usado for
incompativel com o sistema de controlo ou qualquer outra
peca do sistema da cadeira de rodas.

Para instrugdes mais detalhadas e sugestdes sobre as
baterias e o carregamento das baterias, consulte o
manual do proprietario/livro de instru¢cdes da cadeira
de rodas e o manual do proprietario fornecido com o
carregador da bateria.

R-Net Rev.5.0
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PORTUGUES

10.0 M6dulo de Controlo de Assistente Duplo

Max. Botao de velocidade / perfil

Botao Modo

Joystick

NOTA: Capitulos 10.1 - 10.9 Consulte a Fig 10.0

10.1 Joystick

Controla a velocidade e direc¢do da cadeira de rodas. Mova
o joystick na direc¢do que pretende mover-se. Quanto maior
o movimento, maior a velocidade. Se libertar o joystick, a
cadeira de rodas para e os travdoes sao automaticamente
accionados.

Em modo de controlo do actuador, se mover o joystick para
a esquerda ou direita alterna a selecc¢éao entre os actuadores
disponiveis. Se mover o joystick para a frente ou para tras,
ajusta o actuador seleccionado.

10.2 Indicador de Velocidade Maxima

E um indicador que apresenta o valor da velocidade maxima
da cadeira de rodas.

Este indicador também indica se a velocidade da cadeira

de rodas esta limitada ou se o sistema de controlo esta
bloqueado. Consulte a secgdo 5.21.

Existem cinco definicdes de velocidade — passo 1, (1 LED), &
a velocidade mais lenta e o passo 5 (5 LED) é a velocidade
mais rapida.

Max. Velocidade / Indicador de Perfil

Indicador de Controlo

Interruptor de Controlo

10.3 Botdao Aumentar / Diminuir Velocidade

Se premir este botdo aumenta ou diminui o valor maximo da
velocidade.

10.4 Botao Modo

O botado Modo permite navegar nos Modos de operagéo
disponiveis no sistema de controlo. Os modos disponiveis
estdo dependentes da programacédo e da variedade de
dispositivos de saida auxiliares ligados ao sistema de controlo.
Quando em qualquer Modo que ndo Conducgao e Assento, as
LED de Velocidade e doActuador (médulo de utilizador) estao

todas apagadas.

10.5 Indicador de Controlo

Indica se é o Utilizador ou Assistente quem controla. Se a
luz vermelha da cadeira de rodas estiver acesa, o utilizador
do dispositivo de controlo tem o controlo. Se a luz verde

do assistente estiver acesa, é o Modulo de Assistente que
controla.

10.6 Interruptor de Controlo

Transfere o controlo de condugéo da cadeira de rodas
entre oDispositivo de Controlo do Utilizador e o Médulo de
Assistente.
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10.7 Cuidado

1. Evitar bater no sistema de controlo e principalmente no
joystick.

2.Quando transportar a sua cadeira de rodas, verifique se o
sistema de controlo esta bem protegido.

3.Para prolongar a vida util do sistema de controlo, evite ao
minimo expd-lo a condi¢des extremas. Limpe sempre o
sistema de controlo se entornar comida ou agua.

4.Use um pano humido e produto de limpeza misturado com
agua. Nao use produtos de limpeza abrasivos ou com alcool.

10.8 Inspecgoes Diarias

Joystick:

Com o sistema de controlo desligado, verifique se o joystick
nao esta dobrado ou danificado e que se reposiciona no centro
quando o liberta. Se ocorrer um problema, ndo use a sua
cadeira de rodas e contacte o seu agente de servigo.

10.9 Inspecgoes Semanais

Travoes Elétricos:

Este teste deve ser efectuado numa superficie plana com, pelo
menos, um metro de espago em redor da cadeira de rodas.
Ligue o sistema de controlo.

Verifique se o indicador da bateria continua aceso, ou se pisca
lentamente, apos 1 segundo.

Empurre lentamente o joystick para a frente até ouvir os
travdes de elétricos a serem accionados. A cadeira pode
comegar a mover-se.

Liberte imediatamente o joystick. Deve poder ouvir cada travao
elétrico dentro de alguns segundos.

Repita o teste trés vezes, puxano o joystick para tras, para a
esquerda e para a direita respectivamente.

Luzes e Actuadores:

Se a cadeira de rodas estiver equipada com luzes, piscas
ou actuador de ajustamento do assento, verifique o seu
funcionamento.

Conectores:

Verifique se todos os conectores sdo seguros, estéo ligados
correctamente e nao danificados.

Cabos:
Determine se algum cabo esta danificado.

Borracha do joystick:

Verifique se a pega de borracha fina que envolve a base
do joystick esta danificada ou cortada. Inspecione apenas
visualmente, ndo manuseie a borracha.

Montagem:

Verifique se o controlador esta correctamente fixado a sua
cadeira de rodas. Nao aperte demasiado qualquer parafuso.

11.0 Precau¢oes durante a Utilizagao

A AVISO:

Em caso de movimento inesperado da cadeira de rodas,
LIBERTE O JOYSTICK. Esta acgao para a cadeira de rodas em
todas as circunstancias.

PORTUGUES

1.1 A\ avisos:

* N&o conduza a cadeira de rodas sem respeitar as restricoes
identificadas no manual de utilizador da sua cadeira de rodas,
por exemplo, &ngulo maximo das inclinagdes, altura dos
passeios, etc.

» Nao conduza a cadeira de rodas em locais ou superficies
onde haja risco de perda de aderéncia das rodas, por
exemplo, em declives com relva molhada.

* N&o conduza a cadeira de rodas se souber que o sistema de
controlo ou outros componentes vitais precisam de reparacgéo.

» Apesar do sistema R-net ter sido concebido para ser
extremamente fiavel e cada unidade ser rigorosamente
testada durante o fabrico, existe sempre a possibilidade
de uma avaria do sistema (embora a probabilidade seja
baixa). Em algumas condi¢gbes de avaria do sistema,

o sistema de controlo deve (por razdes de seguranga)
imobilizar instantaneamente a cadeira de rodas. Se existir

a possibilidade de cair da cadeira de rodas devido a uma
travagem subita, € imperativo usar um dispositivo de
seguranga, como um cinto de seguranga fornecido com a
cadeira de rodas, sempre que conduzir a cadeira. A Sunrise
Medical ndo assume qualquer responsabilidade por prejuizos
ou danos de qualquer tipo resultantes da paragem subita da
cadeira de rodas ou causados pela utilizag&o incorrecta da
cadeira de rodas ou do sistema de controlo.

» N&o use o sistema de controlo se a cadeira de rodas
funcionar erraticamente ou se apresentar sinais anormais
de aquecimento, faiscas ou fumo. Desligue imediatamente o
sistema de controlo e consulte o agente de servi¢o. A Sunrise
Medical ndo assume qualquer responsabilidade por prejuizos
ou danos de qualquer tipo resultantes do ndo cumprimento
desta condicéo.

» O equipamento electronico pode ser afectado por
Interferéncias Electromagnéticas (EMI). Essas interferéncias
podem ser emitidas por estagbes de radio, televisbes, outros
transmissdes de radio e telemdveis. Se a cadeira demonstrar
funcionamento erratico por causa de EMI, desligue
imediatamente o sistema de controlo e consulte o seu
agente de servigo. A Sunrise Medical ndo assume qualquer
responsabilidade por prejuizos ou danos de qualquer tipo
resultantes do nao cumprimento desta condigao.

» O utilizador da cadeira de rodas deve respeitar todos os
alertas de seguranga da mesma. A Sunrise Medical ndo
assume qualquer responsabilidade por prejuizos ou danos de
qualquer tipo resultantes do ndo cumprimento desta condigao.

A sua cadeira de rodas respeita a legislacao

EMC Nacional e Internacional apropriada. Para
instrugbdes e conselhos mais exaustivos sobre EMC e
EMI, consulte o Manual Técnico/Livro de Instrugbdes da
sua cadeira de rodas.

R-Net Rev.5.0
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11.2 Inspeccdes de Seguranga

Os circuitos electrénicos do seu sistema de controlo foram
concebidos para serem extremamente seguros e fiaveis. O
microcomputador de bordo efectua até 100 inspecgdes de
seguranca por segundo. Para suplementar este controlo de
segurancga, deve efectuar também as seguintes inspeccdes
periddicas.

Se o sistema de controlo ndo passar numa destas inspecgoes,
ndo use a cadeira de rodas e contacte o seu agente de
Servigo.

Inspecgoes diarias

Joystick:

Com o sistema de controlo desligado, verifique se o joystick
do controlo manual ndo esta dobrado ou danificado e que

se reposiciona no centro quando o empurra e o liberta. Se
detectar um problema, interrompa a inspec¢éo de seguranga e
contacte o seu agente de servico.

Inspe¢bes semanais

Travao de mao:

Este teste deve ser efectuado numa superficie nivelada numa
area desobstruida e segura em redor da cadeira de rodas.

1.Ligue o sistema de controlo.

2.Assegure-se que o ecra / Indicador de Carga da Bateria
continua ligado depois da inicializacao e que o indicador de
carga da bateria indica um nivel de carga razoavel.

3.Empurre lentamente o joystick até ouvir os travdes de
estacionamento a serem acionados. A cadeira pode
comegar a mover-se.

4.Liberte imediatamente o joystick. Deve poder ouvir cada
travao de estacionamento dentro de alguns segundos.

5.Repita o teste trés vezes, empurrando lentamente o joystick
para tras, esquerda e direita.

Conectores:

Verifique se todos os conectores estdo emparelhados
corretamente.

Cabos:

Inspecione o estado de todos os cabos e conectores para
determinar se existem danos.

Borracha do joystick:

Verifique se a peca de borracha fina que envolve a base do
joystick esta danificada ou cortada.
Inspecione apenas visualmente, ndo manuseie a borracha.

Montagem:

Verifique se todos os componentes do sistema de controlo
estdo montados com seguranca. Ndo aperte demasiado
qualquer parafuso de fixagao.

11.5 Manutencao

Para garantir um servigo satisfatério continuo, sugerimos
que leve a cadeira de rodas e sistema de controlo ao
agente de servico para inspecc¢do 1 ano apds a entrada em
servigo. Contacte o seu agente de servigo quando a data da
inspecgao estiver proxima.
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12.0 Introdugdao do Omni R-Net

12.1 Introdugao

O Omni é um interface de controlo especializado universal
que recebe sinais de muitos tipos diferentes de Dispositivos de
Controlo Especializados, (SID’s) e os converte em comandos
compativeis com o sistema de controlo R-net.

12.2 Controlos e Ligagoes

Os seguintes diagramas mostram os controlos e ligagdes
Omni, (Fig. 12.0, 121, 12.2).

Ecra LCD

Recetor

Perfil

Modo +/-

Ligar/Desligar

Navegacao

Cabo de Comunicagodes

A AVISO:

A programagéo e diagnoésticos s6 deve ser feita por
profissionais de saude com conhecimento profundo de
sistemas de controlo electronicos R-net. A programacgao
incorrecta pode criar uma configuragdo pouco seguro do
veiculo para o utilizador. A Sunrise Medical ndo assume
qualquer responsabilidade por prejuizos de qualquer tipo se a
programagcéo dos valores predefinidos de fabrica do sistema
de controlo for alterada.

Transmissor

Entrada de Utilizador 1

Entrada de Utilizad

Porta 2 - Tipo D

Entrada Ligar/Desligar Externa

s

Entrada de Utilizador 1

Porta 1 - Tipo D

Porta Insp. e Sopro
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Ecra LCD, (Fig. 12.0).

Um ecra LCD a cores com iluminagao de fundo que mostram
os detalhes de configuragéo e a informagao de operagéo

do Omni. A SecgaoDetalhes e este manual contém mais
informacdes sobre oEcra LCD sobre os proprios ecras.

Botao Ligar/Desligar, (Fig. 12.0).

O botéo Ligar/Desligar permite desligar completamente os
componentes electrénicos do sistema de controlo. Para além
do botdo montado no painel dianteiro do Médulo Omni, existe
uma funcionalidade para um interruptor opcional externo que
pode ser operador pelo utilizador. Consulte a secgédo Entrada
de Interruptor Ligar/Desligar Externo.

Botao Modo, (Fig. 12.0).

O botao Modo permite-lhe alternar entre os varios Modos
disponiveis.

Botso Perfil, (Fig. 12.0).

O botao Perfil permite-lhe alternar entre os Perfis de
Condugao disponiveis.

Botdes de Navegacgao, (Fig. 12.0).

O conjunto de 4 botdes de Navegacao permite-lhe navegar
nos ecras de fungdes.

Botdes -/ +, (Fig. 12.0).
Estes botdes permitem ajustar os parametros assinalados. Se

premir ambos os botdes em simultaneo abre o ecrd do menu
Definigdes.

Entrada doCarregador (Fig. 12.1).

Esta entrada de 3 pinos pode ser usada para carregar as
baterias da cadeira de rodas e, consoante a programacgéao do
sistema, para bloquear a cadeira de rodas. Para mais obter
informacgdes sobre o carregamento da bateria, consulte o
Capitulo 9.0 e o Manual Técnico ou as Instru¢des do Utilizador
da cadeira de rodas.

Conector de Comunicagobes, (Fig. 12.0 - 12.1).
Este conector liga o Omni ao sistema R-net.

Conectores do Dispositivo de Controlo Especializado do
tipo Dde 9 vias (SID), (Fig. 12.2).

Estes permite ligar SID analdgicos ou digitais. Existe uma
funcionalidade para detectar se foi instalado um conector
adaptador e se existe provisdo para uma fonte de alimentagao
de 12V de baixa corrente.

Entradas do Interruptor de Utilizador, (Fig. 12.2).

Existem duas entradas de 3,5mm/1/8” que permite ligar os
Interruptores de Utilizador. Para mais informagdes sobre
Interruptores de Utilizador consulte a secc¢éo Ligagao de SID.
Existe também uma funcionalidade para detectar se a ficha do
Interruptor de Utilizador correspondente esta instalada.

PORTUGUES

Entrada de Interruptor Ligar/Desligar Externo, (Fig. 12.2).

Isto € uma entrada de 3,5mm/1/8” que permite a ligagdo a um
botdo Ligar/Desligar operador pelo utilizador. Esta ligagdo é
opcional e o Omni funciona normalmente sem ele.

Entrada Insp. e Sopro, (Fig. 12.2).
Esta entrada aceita um tubo de 3,5mm/1/8” ligado a uma pega
bocal de Insp. e Sopro.

Botdes Programaveis

Com a programagao, pode alterar as fungbes da maioria dos
botbes. Isto inclui programar a fungéo de outro botdo ou definir
0 botdo como atalho para uma determinada agdo, como mover
o assento. Para além disso, pode programar uma segunda
fungéo no botéo, que é ativada premindo o botdo durante um
determinado periodo de tempo.

Para mais informagdes sobre como programar as fungées

dos botdes e programar uma segunda fungéo, contacte o seu
agente de assisténcia.

R-Net Rev.5.0
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13.0 Dispositivos de Controlo Especializado, (SID’s)

13.1 Instalar SID numa Cadeira de Rodas

Devido a grande variedade de SID disponiveis e as alteragdes
constantes das especificagdes, ndo é practico apresentar uma
lista final das classificagdes de SID neste manual.

Vocés, o seu profissional de saude e o fornecedor da cadeira
de rodas determinarao a classificagdo exacta do tipo de SID.
Cada uma das seguintes secgbes contém informagdes sobre
cada tipo de SID.

Para além do SID para controlar as fungdes da cadeira

de rodas, o Omni tem funcionalidades para ligagdo de um
interruptor Ligar/Desligar opcional, operador pelo utilizador.

O funcionamento deste interruptor é idéntico ao botao Ligar/
Desligar no painel dianteiro do Omni.

13.2 Ligagao de SID, (Fig. 13.0)
Quando existir apenas um SID, ligue sempre o SID a Porta 1.

A Porta 1 compreende:

Uma entrada de 3,5mm / 1/8” para o Interruptor de Utilizador.

Um conector de entrada de 9 vias com saida de pinos padrao
TRACE.

Uma entrada Inspiragao e Sopro.

Verifique se todas as ligagdes do SID para o Omni tém uma
correspondéncia.

13.3 Interruptor de Utilizador

Para um sistema verdadeiramente seguro, foi instalado um
Interruptor de Utilizador normalmente fechado. Isto garante que,
se o interruptor se desligar acidentalmente, a cadeira de rodas
para por definicao.

Como nivel adicional de seguranga, o Omni também consegue
detectar se a entrada do Interruptor de Utilizador nao estiver
correctamente localizada. Se o sistema detectar que a entrada
nao é segura, entdo a condugéo é bloqueada.

A AVISO:

* A Sunrise Medical recomenda que, sempre que spossivel,
deve usar um interruptor normalmente fechado. Se um
interruptor normalmente aberto for usado, a responsibilidade
dessa decisdo cabe ao profissional de saude. A Sunrise
Medical ndo assume qualquer responsabilidade por quaisquer
prejuizos resultantes da utilizagdo de um Interruptor de
Utilizador ndo normalmente fechado.

* Uma vez que um Interruptor do Utilizador desligado implica
que a fungdo de paragem de emergéncia ndo pode ser
usada, a Sunrise Medical recomenda que a opgao Detectar
Interruptor esteja sempe configurada para Activada [On].

A Sunrise Medical ndo se responsabiliza por quaisquer
prejuizos resultantes de qualquer outra configuragao deste
parametro.

13.4 Conector do tipo D

Verifique se o conecto esta correctamente inserido e se os
parafusos de fixagdo (se instalados) estdo completamente
apertados.

Alguns SID tém um “detectar ligagao” instalado. Esta ligagao
permite ao Omni detectar se o conector do tipo D foi desligado.
Para aumentar a seguranga do sistema e para facilitar o
diagnéstico, é aconselhavel utilizar esta funcionalidade se
oSID tiver essa ligagdo. Se usar esta funcionalidade e o Omni
detectar que o SID foi desligado, abre-se um ecrd como na Fig.
13.1 em baixo.

OMNI -
SIDDesligado

Condugéo Raj

13.5 Entrada Inspiragao e Sopro

Verifique se o tubo do Dispositivo de Inspiragcédo e Sorpo tem o
didmetro correcto e esta posicionado com seguranca.
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13.6 Exemplos dos Tipos de SID usados com o Omni
O Omni é compativel com seis tipos de SID.

1. Joystick e Interruptor de Utilizador

2.Cinco Interruptores e Interruptor de Utilizador
3.Proporcional de trés eixos e Interruptor de Utilizador

4.Trés interruptores de eixo e Interruptor de Utilizador
5.Dispositivo de Inspiragédo e Sopro e Interruptor de Utilizador
6.Scanner de interruptor Unico

O Interruptor de Utilizador permitr alterar os Perfis e Modos,
parar de emergéncia e colocar o Omni em hibernagdo. Também
é possivel usar a maioria dos tipos de SID sem um Interruptor
de Utilizador.

A AVISO:

A Sunrise Medical recomenda que, sempre que possivel,

deve usar um interruptor normalmente fechado. Se nao

usar um interruptor de utilizador ou usar um interruptor
normalmente aberto, a responsabilidade dessa decisdo cabe ao
profissional de saude. A Sunrise Medical ndo assume qualquer
responsabilidade por quaisquer prejuizos resultantes da ndo
utilizagdo de um interruptor de utilizador ou de um Interruptor de
Utilizador ndo normalmente fechado.

13.7 Joystick e Interruptor de Utilizador, (Fig. 13.2)

As aplicagbes normais sao controlo com o queixo, controlo com
0 pé ou joysticks de operagao pesadalleve.

O dispositivo compreende um joystick indutor do tipo PG

Drives Technology ou Flightlink ligado ao Omni através do
conector do tipo D de 9 vias. Para além disso, um Interruptor de
Utilizador é necessario e liga-se ao Omni através da entrada de
3,5mm/1/8”.

Fig. 13.2

13.8 Cinco Interruptores e Interruptor de Utilizador,
(Fig. 13.3)
Aplicagdes normais séo interruptores Tash Penta ou Botdes
Buddy ou produtos da ASL e Switch-it.
O dispositivo compreende interruptores de 4 direcgdes e um
Interruptor de Utilizador ligado ao Omni através do conector
do tipo D de 9 vias. Para além disso, um Interruptor de
Utilizador normalmente fechado deve ser ligado ao Omni
através da entrada de 3,5mm/1/8”. Este interruptor, apesar
de funcionalmente idéntico a quinta entrada de interruptor no
conector do tipoDde 9 vias, é necessério para que haja um
sistema de paragem de emergéncia segura.

PORTUGUES

13.9 Proporcional de Trés eixos e Interruptor de
Utilizador, (Fig. 13.4)

Aplicagdes tipicas s&o mecanismos de controlo com a cabega
equipados com joystick.

O dispositivo compreende um joystick indutor do tipo PG
Drives Technology ou Flightlink ligado ao Omni através do
conector do tipo D de 9 vias. Para além disso, um Interruptor
de Utilizador é necessario e liga-se ao Omni através da
entrada de 3,5mm/1/8”.

Fig. 13.3

Fig. 13.4
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13.10 Interruptores de trés eixo e Interruptor de
Utilizador, (Fig. 13.6)

Aplicagdes tipicas séo sistemas de controlo com a cabega.

O dispositivo compreende interruptores de trés ou quatro
direcgdes e um Interruptor de Utilizador ligado ao Omni
através do conector do tipo D de 9 vias. Para além disso, um
Interruptor de Utilizador normalmente fechado deve ser ligado
ao Omni através da entrada de 3,5mm/1/8”. Este interruptor,
apesar de funcionalmente idéntico a entrada de interruptor no
conector do tipoDde 9 vias, é necessario para que haja um
sistema de paragem de emergéncia segura.

13.11 Dispositivo de Inspiragao e Sopro e Interruptor
de Utilizador, (Fig. 13.6)

Uma pecga para a boca para inspirar e soprar é ligada a Omni
através de uma entrada pneumatica. Para além disso, um
Interruptor de Utilizador deve ser ligado ao Omni através da
entrada de 3,5mm/1/8”. Este interruptor é necessario para que
haja um sistema de paragem de emergéncia de seguranca.

Fig. 13.5

13.12 Calibragem de Inspiragéo e Sopro, (Fig. 13.7)

Se instalar um novo SID de Inspiragéo e Sopro, ou for
necessario recablibrar, entdo o profissional de saude ou
agente de servigo efectuam o seguinte procedimento de
calibragem para adaptar o Omni as suas capacidades de
operagao.

Devera surgir um ecrd como o seguinte, (Fig. 13.7).

Inspiragao Suave

Inspiracdo Suave ¢ assinalada primeiro. Agora deve efectuar
uma série de inspiragdes suaves. Depois de cada inspiragao,
é apresentada uma leitura imediata da actual presséo sob a
forma de uma linha com uma escala de 0 - 100. Repetidas
inspiragdes suaves produzem uma ‘banda’ de valores. Durante
este processo, podera ser vantajoso para si ndo olhar para

o ecra. Isto evita ‘falsos’ valores porque podera tentar atingir
niveis inferiores. Quando estiver confiante que consegue
produzir uma inspiragdo suave na sua banda, o profissional de
saude ou agente de servigo guardam esse valor e assinalam
Inspiragao Forte.

Inspiracao

4

Zona Neutra

i

InspiragaoForte

Agora deve inspirar varias vezes fortemente para produzir uma
nova banda de Inspiragédo Forte. O ideal sera que a diferenca
entre os valores de Inspiragdo Suave e Inspiragado Forte seja
tdo grande quanto possivel. Para ajudar o Omni a diferenciar
estas pressoes, o profissional de saude ou agente de servigo
deve mover a Marca de Limite, (visivel na Fig 13.8 na pagina
oposta), para o meio do espago entre o comando forte suave e
o comando suave forte. Quando definir um limite adequado, o
profissional de saude ou agente de servigo guardam o valor e
assinalam o Sopro Suave.
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Suave

Limite
Marca

0

Sopros Suave e Forte

Agora repita a sequéncia de instrugbes para o sopro suave
e forte incluindo a definicao de Limite. Quando efectuar a
calibragem, o profissional de saude ou agente de servigco
guardam as defini¢des.

Tenha em conta que todos os valores devem ser superiores
a definicdo da Zona Neutra, para que a calibragem seja feita
correctamente.

13.13 Scanner de Interruptor Unico

Um Interruptor de Utilizador tGnico esta ligado ao Omni através
da entrada de 3,5mm/1/8”.

Se configurar o Omni para funcionar com um SID do Tipo
Scanner de Interruptor Unico, pode programar a velocidade de
leitura de acordo. Consulte um profissional de saude ou agente
de servigo para programar este paradmetro.

13.14 Interruptor de Utilizador

Com excepgao da operagao do scanner, o Interruptor de
Utilizador oferece a seguinte funcionalidade.

Uma curta operagao enquanto ndo conduz selecciona as
varias fungdes da cadeira de rodas. Consulte a secgéo 13.15.
Uma curta operacgéo durante a condugao ou se ajustar o
assento, para todos os movimentos, ou seja, uma paragem de
emergéncia.

Uma operagéo longa enquanto ndo conduz coloca o Omni

em hibernagao. Para acordar o Omni, é necessaria uma curta
operagao do Interruptor de Utilizador.

tempo de uma operacgao longa é predefinido como 1 Segundo
mas pode ser programado para qualquer valor de 0,5 a 5,0
Segundos. Consulte um profissional de saude ou agente de
servigo para programar este parametro.

13.15 Aceder as Fungdes da Cadeira de Rodas

O Omni pode ser programado para aceder a todas as fungbes
disponiveis da cadeira de rodas de duas maneiras — através
de Menu ou em Sequéncia. O seu controlo Omni esta
programado para “Menu” por definicdo. O método Menu é
onde uma activagao do Interruptor de Utilizador em Modo de
Condugao abre um Menu de Utilizador no ecra como na Fig
13.9. Os comandos de direcgao do SID sdo entdo usados para
navegar no menu e seleccionar as fungoes.

Caso pretenda alterar esta fungéo para “Sequéncia”, consulte
um profissional de salide ou agente de servigo.

O método Sequéncia é onde as sucessivas activagdes do
Interruptor de Utilizador permitem aceder em sequéncia a
todas as fungdes da cadeira de rodas.

A AVISO:

N&o é aconselhavel programar as op¢des do menu, ‘ajustar
velocidade’ ou ‘selecgdo de perfil’ se usar o método Sequéncia
com a operacao de leitura. Consulte um profissional de saude
ou agente de servigo.

Perfil
Hibernac:
Rato Blue

13.16 Fundo do Ecra Fig 13.10

Pode alterar a cor do fundo do ecrd do Omni com
Programagéo. Consulte um profissional de salde ou agente de

servigo.

Assento >
Conducao
Hibernacao >
Rato Bluetooth >
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14.0 Principios Operacionais do Omni

14.1 Caracteristicas de Condugao do Omni

O Omni foi programado para se adaptar ao SID, o
desempenho de condugéo da cadeira de rodas foi programado
para se adaptar as suas necessidades. As velocidades, racios
de aceleracéo e racios de travagem da cadeira de rodas
podem ser ajustados para satisfazer requisitos precisos.
Consulte um profissional de salide ou agente de servigo.
Antes de testar o funcionamento do sistema, verifique se
existe espaco suficiente para mover a cadeira de rodas e que
sabe como parar rapidamente a cadeira de rodas.

Em primeiro lugar, consulte as instrugdes de funcionamento
para o tipo de SID usado. Assegure-se que compreende
completamente cada comando do SID.

E aconselhavel seleccionar a definicdo de velocidade mais
baixa e deixar-se familiarizar com os controlos antes de
aumentar a configuragéo.

O Omni também contém uma fungao de treino, através da
qual pode desactivar qualquer comando direccional do SID.
Por exemplo, os comandos esquerda e direita podem ser
desactivados para se poder habituar a conduzir paa a frente.
Consulte um

profissional de salide ou agente de servigo para garantir que
estes valores sdo confortaveis e seguros.

A AVISO:

A Sunrise Medical ndo assume qualquer responsabilidade por
prejuizos causados por valores incorrectos.

PORTUGUES

14.2 Principios Gerais de Operagao

Quando ligar ou acordar o Omni, abre-se um ecrad como na Fig
14.0. Pode ligar com o boté&o Ligar/Desligar no painel dianteiro
ou com um interruptor ligado a Entrada do Interruptor Ligar/
Desligar Externo; para acordar use o Interruptor de Utilizador.

Isto € um ecra tipico. Consoante o tipo de SID, programacao
ou configuragdo do sistema e estado, poderéo existir icones
adicionais.

Pode agora conduzir a cadeira de rodas com o SID. Durante a
condugao, a velocidade da cadeira de rodas é indicada pelas
indicagGes numeéricas e indicagdes graficas.

14.3 Menu de Utilizador

Com o método de controlo Menu, ao usar o Interruptor de
Utilizador abre o Menu de Utilizador. Em baixo pode ver um
Menu de Utilizador tipico, (Fig. 14.1).

Os comandos do SID P/Frente e P/ Tras mudam a linha
assinalada no menu. Também é possivel programar uma
sequéncia de leitura automatica, que assinalada cada linha a
vez. Consulte um profissional de saude ou agente de servigo.

No lado direito de cada linha, pode ver um > ou um nimero
com < >, por exemplo, < 3 >

Um simbolo > indica que com um comando SID Direito, (ou a
operacao do Interruptor de Utilizador quando usar umSID do
Tipo Scanner de Interruptor Unico), introduz essa fungéo.
Uma indicag&o <3> indica que os comandos SID Esquerdo

e Direito, (ou a operagéao do Interruptor de Utilizador quando
usar umSIDdo Tipo Scanner de Interruptor Unici), altera a
selecgdo dessa fungao.

O Menu de Utilizador permite aceder as seguintes fungdes.
Veja a pagina oposta, (Fig. 14.2).
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FUNCAO OPERACAO
Conducgao* >  Entra em Modo Condugéo no Perfil actualmente seleccionado
x Perfil x** >  Entra em Modo Condugao no Perfil indicado
Perfil <X> Define o Perfil usado da préxima vez que entrar em
Modo Condugéao
Assento* Entra em Modo Assento
Assento* 2 Entra num segundo Perfil de Assento. Por exemplo, Se for
necessaria a operagao nao engatada e engatada.
Assento* <X> Define o Perfil de Assento usado da proxima vez que entrar em

Modode Assento

Ajustar Velocidade

<X> Ajusta as definicdes de velocidade maxima

PORTUGUES

Modo x para y* >  Modos de visualizagdo x a y a vez, por exemplo, Rato de PC,
ambiental, etc., etc.
Hibernacgao >  Coloca o Omni em Modo de Hibernacao
Luzes >  Entra em Modo de Controlo de Luzes
Sair >  Sai do Menu e entra em Modo de Conducéao no Perfil
actualmente seleccionado
Definigoes >  Permite aceder as definicdes de utilizador tais como iluminacao de
fundo, cor de fundo e configuragdo do relégio
* O texto indica a definicdo do Nome do Modo do parametro padréo do
R-net.
x O texto indica a definicdo do Nome do Modo do parametro padrdo do
m R-net.

14.4 Operagao com SID do Tipo Joystick, (Fig. 13.2)

A conducao é feita com o joystick do SID e o Interruptor de
Utilizador & usado para abrir o Menu de Utilizador.

Existem varias funcionalidades de programacgao R-net padréao
que podem ser Uteis quando usar este tipo de SID. Estas
incluem movimento do joystick, orientagédo do joystick e zona
neutra do joystick. Consulte um profissional de saude ou
agente de servico.

O controlo padréo do movimento do assento é feito através
dos botdes P/Frente e P/Tras. Os botdes Esquerda e Direita
seleccionam os varios eixos de movimento do assento.
Consulte o Capitulo 4, secgéo 4.33

Se necessario, é possivel reprogramar o Omni para controlar
o0 movimento do assento de maneira alternativa. Consulte um
profissional de saude ou agente de servigo.

Para operacédo em bloqueio usando este tipo de SID, consulte
a secgéo OperacaoBloqueada.

14.5 Operagdo com SID do Tipo Interruptor, (Fig. 13.3)

A Conducéo é feita com os interruptores P/Frente,

P/Tras, Esquerda e Direita do SID, e o quinto interruptor

ou Interruptor de Utilizador é usado para abrir o Menu de
Utilizador.

Existem varias funcionalidades de programacao R-net padrédo
que podem ser uteis quando usar este tipo de SID. Estas
incluem a orientacao do joystick. Consulte um profissional de
saude ou agente de servico.

O controlo padrédo do movimento do assento é feito através
dos botdes P/Frente e P/Tras. Os botdes Esquerda e Direita
seleccionam os varios eixos do movimento.

Consulte o Capitulo 4, secgéo 4.33

Se necessario, é possivel reprogramar o Omni para controlar

o0 movimento do assento de maneira alternativa. Consulte um

profissional de saude ou agente de servigo.

Para operagcédo em bloqueio usando este tipo de SID, consulte
a seccao OperacgéoBloqueada.
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14.6 Operacao com SID Proporcional de 3-eixos e
do Tipo Interruptor (Dispositivos para Cabeca),
(Fig. 13.5)

Estes tipos de SID contém um comando P/Frente e P/Tras, e
comandos Esquerda e Direita, assim como Interruptor(es) de
Utilizador™.

A condugao é feita com os comandos P/Frente e

P/Tras, Esquerda e Direita

* Dependendo da instalag&o, assim como de um Interruptor de
Utilizador normalmente fechado, podera haver um interruptor
de utilizador integrado no dispositivo para a cabeca. Este
interruptor esta ligado ao Omni através de um quinto pino de
interruptor no conector de tipo D.

Os comandos de interruptor de utilizador sdo entao usados
para mudar a direcgédo da condugédo e para abrir o Menu de
Utilizador.

Existem 3 maneiras de programar o Omni para usar esta
funcionalidade.

14.6.1 Alteragao comDuplo Clique

Uma unica operagao do Interruptor de Utilizador muda a
direcgdo, enquanto a operagéo dupla do Interruptor de
Utilizador abre o Menu de Utilizador ou as outras fungdes em
sequéncia.

Este método é seleccionado configurando o parametro, Activar
Automaticamente Ft/Tr para Desactivado.

O tempo das operagdes duplas pode ser programado.
Consulte um profissional de salide ou agente de servigo.

14.6.2 Alterar Activacdao Automatica

Ocorrera uma mudancga de direcgdo se operar e libertar

um comando P/ Frente e P/ Tras. Com outra operagao do
comando P/Frente e P/Tras, a cadeira de rodas move-se
numa direcgdo completamente nova.

Esta sequéncia deve ser completada num determinado
periodo de tempo, normalmente 2 segundos. No entanto, o
parametro, Tempo de Activagdo Automatica Ft /Tr, pode ser
configurado para um periodo de tempo diferente.

Consulte um profissional de satide ou agente de servigo.

Se a sequéncia nao for completada no periodo de tempo, a
direcgao seleccionada reverte automaticamente para o estado
anterior.

O Interruptor de Utilizador é usado para abrir o Menu de
Utilizador.

Este método é seleccionado configurando o paradmetro, Activar
Automaticamente Ft/Tr para Activado.

Consulte um profissional de salide ou agente de servigo.

14.6.3 Alterar Meio do Interruptor

Ocorrera uma mudanca de direcgdo assim que o Interruptor
de Utilizador for operado, desde que configure o parametro
Duplo Clique para 0. Se libertar o Interruptor do Utilizador e
introduzir um comando P/Frente / P/ Tras, entdo a condugao
comega na direcgao recém-seleccionada.

Se o Interruptor do Utilizador nao for libertado e premido
durante o periodo de tempo definido pelo parametro
programavel, Meio do Interruptor, entdo isto é interpretado
como uma operagéao convencional do Interruptor do Utilizador,
ou seja, abre-se o Menu do Utilizador. Nao existe activacédo de
direcgao nesta instancia.

Tal como com os outros dois métodos, se usar o Interruptor do
Utilizador durante um periodo superior ao tempo definido pelo
parametro programavel, Interruptor Longo, entdo o Omni entra
em hibernagéo.

14.6.4 Controlo do Assento

O controlo padrao do movimento do assento é feito através
do comando P/Frente e P/Tras. Os comandos Esquerda e
Direita seleccionam os varios eixos de movimento do assento.
A direc¢cao do movimento é seleccionada da mesma maneira
que para alterar a direcgao da condugao. Consulte o Capitulo
4, secgao 4.33

Como muitas vezes necessario em situagdes de dispositivos
para cabega, é possivel reprogramar o Omni para controlar o
movimento do assento de maneira alternativa.

Consulte um profissional de saude ou agente de servigo.

14.6.5 Programacao Associada

Existem varias funcionalidades de programacao R-net padrao
que podem ser Uteis quando usar este tipo de SID. Estas
incluem movimento do joystick, orientacdo do joystick e zona
neutra do joystick.

Consulte um profissional de saude ou agente de servigo.
Para operagdo em bloqueio usando este tipo de SID, consulte
a secgao OperagaoBloqueada.

E possivel configurar o Omni de modo a que quando navegar
nas fungdes serdo emitidos sinais sonoros. Isto pode ser

util se o utilizador ndo conseguir ver facilmente o ecra do
Omni. Consulte a secgédo Usar o Omni com Som na Secgédo
delnstrugdes Avangadas deste manual.
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14.7 Operagao com SID do Tipo Inspirag¢ao e Sopro, (Fig. 13.8)

0
qu
2
0]
o}
&
COMANDO DE INSPIRACAO E SOPRO DIRECCAO o
Sopro Forte P/ frente
Inspiracao Forte P/ Tras
Inspiragao Suave Esquerda
m Sopro Fraco Direita

A conducao é feita através de um tubo ligado a entrada
pneumatica do Omni e o Interruptor de Utilizador para abrir o
Menu de Utilizador.

Para este tipo de SID, assom como num interruptor de
utilizador padréo, existe uma opgao para um interruptor de
utilizador pneumatico.

Contacte o seu agente de servigo.

Existem quatro comandos de inspiragao e de sopro, cada um
dos quais associado a uma direcgao de condugio. O quadro
da Fig. 14.3, mostra as relagdes.

Para além disso, 0 Omni pode ser programado de modo a que
duas operagdes pneumaticas, activadas dentro de um periodo
definido pelo parametro Tempo de Duplo Clique, imitam uma
operagao curta do Interruptor de Utilizador em Espera.
Consulte um profissional de saude ou agente de servigo.

O parémetro padréo de programacao R-net, Orientagdo do
Joystick, também pode ser util quando usar este tipo de SID.
Consulte um profissional de saude ou agente de servico.

O controlo padrao dos movimentos do assento é feito com

um Sopro ou Inspiragao Forte. Um Sopro ou Inspiragao Fraca
selecciona um eixo de assento diferente para movimento.

Se necessario, é possivel reprogramar o Omni para controlar o
movimento do assento de maneira alternativa.

Consulte um profissional de saude ou agente de servico.

Para operagao em bloqueio usando este tipo de SID, consulte
a seccgao OperagaoBloqueada.

R-Net Rev.5.0
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14.8 Operagéo com SID do Tipo Scanner de
Interruptor Unico

Pode aceder a todas as fungdes, incluindo condugéo,

através de um interruptor Unico ligado a uma das entradas de
'Interruptor de Utilizador' do Omni’s. Para mais informagdes
sobre instalagdes e ligacdes, consulte as secg¢des 13.2, 13.3 e
13.13.

14.8.1 Condugao

Oracio de leitura em modo de condugao pode ser programado
para se adaptar ao utilizador. Consulte um profissional de
saude ou agente de servigo. Quando ligar o Omni, abre-se um
ecra como o da Fig. 14.4:

O Omni |é os seguintes icones:

Fig 14.4 Conducao para a Frente.
Fig 14.5 Conducéao para a Direita.
Fig 14.6 Conducgao para Tras.

Fig 14.7 Conducéo para a Esquerda.
Fig 14.8 MODO (Menu de Utilizador)

O método de condugéo esta dependente do sistema
R-net estar configurado para operagdo ‘momentanea’ ou
‘bloqueada’.

14.8.2 Operagcdo Momentanea

Em operagdo momentanea, se mantiver premido
continuamente o Interruptor de Utilizador enquanto um dos
icones de ‘seta’ for visivel, a cadeira de rodas move-se nessa
direccao até libertar o interruptor. se mantiver premido o
Interruptor de Utilizador quando o icone ‘M’ for visivel, o Omni
abre o Menu de Utilizador.

14.8.3 Operacgao bloqueada

Em operacao bloqueada, uma unica pressao do Interruptor
de Utilizador enquanto um dos icones de ‘seta’ for visivel e a
cadeira de rodas move-se nessa direc¢ao durante o tempo
definido pelo Programa, (Consulte um profissional de saude
ou agente de servigo).

Para simplificar o controlo da cadeira enquanto a condugéo
estiver bloqueada para a frente, a sequéncia de leitura
apresenta:

P/Frete, Direita, P/ Tras, Esquerda, P/ Tras, Direita, P/ Tras,
Esquerda, P/Tras, Direita, P/Frente.

Prima o Interruptor de Utilizador para seleccionar a nova
direccdo apresentada.

Se configurar o sistema R-net para operacao bloqueada para
tras assim como para a frente, quando conduzir para tras a
sequéncia de leitura muda para:

P/Tras, Direita, P/Frente, Esquerda, P/Frente, Direita,
P/Frente, Esquerda, P/Frente, Direita, P/ Tras.

Prima o Interruptor de Utilizador para seleccionar a nova
direccdo apresentada.
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Fig. 14.10

14.8.4 Controlo do Assento

Pode entrar em modo de Assento através do Menu de
Utilizador com uma operacéo do Interruptor de Utilizador, (Fig.
14.9). O Omni I1&é sequencialmente cada 'eixo' de actuador
disponivel, (Fig. 14.10), e depois termina com a op¢ao ‘Sair’,
(Fig. 14.13), para voltar para Conducgao, o Menu de Utilizador
ou a proxima fungéo na sequéncia. Se operar o Interruptor de
Utilizador quando um dos eixos do actuador for visivel, inicia
uma nova sequéncia de leitura. O Omni alterna pelas opgbes
‘cima’, (Fig. 14.11), ‘baixo’, (Fig. 14.12) e ‘sair’, (Fig. 14.13).
Cada opcéo pode ser seleccionada com uma operagéo do
Interruptor de Utilizador.

O racio de leitura dos eixos do actuador é definido para
aproximadamente 1 segundo e n&o pode ser alterado com
programagao.

14.8.5 Programacao Associada

E possivel configurar o Omni de modo a que quando navegar
nas funcdes serao emitidos sinais sonoros. Isto pode ser util
se o utilizador n&o conseguir ver facilmente o ecra do Omni.
Consulte um profissional de saide ou agente de servico.

A AVISO:

N&o é aconselhavel programar o parametro Mudar para
Espera no médulo elétripo do R-net quando usar SID do Tipo
Scanner de Interruptor Unico.

R-Net Rev.5.0
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14.9 Modo Ajustar Velocidade

Abre-se um ecrd Modo Ajustar Velocidade, como na Fig
14.14, se configurar o parametro Controlo do Utilizador para
Sequéncia, (Consulte a secgao 13.15).

Os comandos SID Esquerda e Direita ajustam a definigao de
velocidade maxima.

O Interruptor de Utilizador passa para a entrada seguinte
disponivel no menu.

& AVISO:

N&o é aconselhavel programar a op¢ao do menu, ‘ajustar
velocidade’ se usar o método Sequéncia com um SID do Tipo
Scanner de Interruptor Unico. Consulte um profissional de
saude ou agente de servigo.

PORTUGUES

14.10 Modo de Controlo de Luzes

Em Modo de Controlo de Luzes, abre-se um ecrd como na Fig.
14.15. Os comandos P/Frente e P/Tras do SID seleccionam
cada funcdo das luzes. Um comando Esquerda ou Direita do
SID activa a fungao, (Fig. 14.16). Outro comando Esquerda ou
Direita do SID desactiva a fungéo.

V| rar p Uma operagéo do Interruptor de Utilizador ou do comando
P : Direito do SID enquanto Sair estiver assinalado, (Fig. 14.17),
sai do Menu de Utilizador.
erlgos Se configurar o Controlo de Utilizador para Sequéncia, entao
Sai r se seleccionar a opgao Sair passa para a entrada seguinte
disponivel no menu, (Consulte a secgao 13.15).

Fig. 14.15

14.11 Operagao Bloqueada

A operacao bloqueada esta disponivel com o Omni ou um
JSM padrao.

Na Programacéo padrao do R-net, os pardmetros relevantes
sdo: Condugdo Bloqueada, Actuadores Bloqueados,
Temporizagao Bloqueada ou Sinal Sonoro de Temporizagao
Bloqueada. Consulte um profissional de satide ou agente de
Servigo.

Fig. 14.16

Virar pa

Perigos

Fig. 14.17
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P/ FRENTE

P/ TRAS

15.0 Ecra LCD do Omni

15.1 Detalhes do Ecra LCD

A informacao nesta sec¢do complementa a informagéo contida
no Capitulo 4. Consulte o capitulo 4 e combine-o com esta
secgao para obter uma descrigdo completa sobre todos os
graficos do ecra LCD.

PORTUGUES

15.2 Barra Superior (Fig. 15.0)

15.3 Identificador da Porta (Fig. 15.1)

Se configurar o Omni para aceitar 2 dispositivos de controlo, o
dispositivo de controlo no comando sera identificado pela:
1-Porta1 2-Porta2

15.4 Barra da Base (Fig. 15.2)

15.5 icones do Indicador (Fig. 15.3)

Os icones do Indicador piscam quando os respectivos
indicadores estiverem activos.

Os icones do Indicador sé serao visiveis quando um Médulo
de Luzes Inteligente/de Assento estiver ligado ao sistema.

15.6 icones de Perigo (Fig. 15.4)

O icone de Perigo e icones de indicador piscam quando as
luzes de Alerta de Perigo forem activadas.

Os icones do Indicador sé serao visiveis quando um Médulo
de Luzes Inteligente/de Assento estiver ligado ao sistema.

15.7 icone de Luzes (Fig. 15.5)

O icone de Luzes é activado quando as luzes forem ligadas.
Os icones do Indicador sé serao visiveis quando um Médulo
de Luzes Inteligente/de Assento estiver ligado ao sistema.

15.8 Area Principal do Ecra (Fig. 15.6)

15.9 Indicador de Direcg¢éo Seleccionada (Fig. 15.7)

Estes s6 sdo apresentados se o Omni for configurado para
usar um SID proporcional de 3 eixos. Consulte a Operagéo
de SID Proporcionais de 3 eixos e do tipo Interruptor (Secgéo
13.9-13.10).
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15.10 Ecras de Modo

PORTUGUES

15.11 Modo do Actuador (Fig. 15.8)

Apresenta as secgbes da cadeira atualmente selecionadas
para movimento, o0 nome atribuido a selegdo e uma seta de
direcao indicado o tipo de movimento disponivel.

15.12 Modo de Ambiente (Fig. 15.9)

Quando entrar em Modo de Ambiente, abre-se o seguinte
ecra.

15.13 Modo de PC (Fig. 15.10)
Quando entrar em Modo de PC, abre-se o seguinte ecra.

15.14 Ajustar Velocidade (Fig. 15.11)

Quando entrar em Modo de Ajustar Velocidade, abre-se o
seguinte ecra.

Fig. 15.10 §

Fig. 15.11
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15.15 Bloquear o Modulo do Joystick (Fig. 15.12 -
15.15)

PORTUGUES

Para bloquear a cadeira de rodas

* Isto envolve uma série de movimentos do joystick ou, se o
SID for um dispositivo do tipo interruptor, a utilizagdo de um
botao.

* Quando ligar o sistema de controlo, (Fig. 15.12) mantenha
premido o botéo Ligar/Desligar do Omni ou SID.

* Apds 1 segundo, o sistema de controlo emite um sinal
sonoro e o ecra fica vazio, (Fig. 15.13). Liberte agora o botéo
Ligar/Desligar.

* Mova o joystick do SID para a frente ou prima o interruptor
Fig. 15.12 para a frente do SID, até o sistema de controlo emitir um
sinal sonoro.

* Mova o joystick do SID para tras ou prima o interruptor para
tras do SID, até o sistema de controlo emitir um sinal sonoro.

« Liberte o joystick/botdo. Ouvira um sinal sonoro longo.
» A cadeira de rodas esta agora bloqueada.

» O seguinte icone é apresentado, (Fig. 15.14), da proxima vez
que ligar o Sistema de Controlo.

» Se instalar um Médulo de Joystick de LED, as LEDdo
Velocimetro flutuam da esquerda para a direita.

Para desbloquear a cadeira de rodas:

Fig. 15.13

» Se desligar o sistema de controlo, prima o botao Ligar/
Desligar do Omni ouSID. O simbolo “Bloqueado® &
apresentado, (Fig. 15.14).

* Mova o joystick do SID para a frente ou prima o interruptor
para a frente do SID, até o sistema de controlo emitir um
sinal sonoro.

* Mova o joystick do SID para tras ou prima o interruptor para
tras do SID, até o sistema de controlo emitir um sinal sonoro.

* Liberte o joystick/botdo, ouvira um sinal sonoro longo e o
ecra ilumina-se, (Fig. 15.15).
» A cadeira de rodas esta agora desbloqueada.

A AVISO:

N&o é possivel bloquear o sistema de controlo usando o
método de sequéncia se usar umSID do TipoScanner de
Interruptor Unico.

Fig. 15.15
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15.16 Area Principal do Ecra: Diagnésticos (Fig.
15.16)

Quando os circuitos de seguranca do sistema de controlo
forem activados e o sistema de controlo for inibido de mover a
cadeira de rodas, abre-se o ecra de diagnésticos.

Isto indica um disparo do sistema, ou seja, o R-net detetou um
problema algures no sistema elétrico da cadeira de rodas.

Se o erro for um médulo nao activo, por exemplo, no Médulo
de Assento Inteligente mas com um Perfil de condugao
seleccionado, entdo ainda é possivel conduzir. No entanto, o
ecra de diagnosticos € apresentado intermitentemente.

A. 15.17 Médulo Identificado

Isto identifica em que médulo o sistema de controlo detectou o
problema, tal como:

« PM = Mddulo Elétrico
*+ JSM = Mddulo do Joystick
* ISM = Mdbdulo de Assento Inteligente/Luzes

B. 15.18 Texto de Disparo

O Texto de Ativagao apresenta uma breve descrigdo da
condig¢ao de disparo.

C. 15.19 Cédigo de Disparo

O cadigo de 4 digitos apresenta a condigdo exata de disparo
detetada.

15.20 Procedimento de Diagnéstico (Fig. 15.17)

Siga este procedimento:

» Leia e registe o Texto de Disparo apresentado, o
Médulo e o Cédigo de Disparo apresentados.

» Desligue o sistema de controlo.

» Verifique se todos os conectores no Médulo apresentado
e a cadeira de rodas estdo ligados correctamente.

* Inspecione o estado da bateria.
» Leia a descri¢do do Texto de Disparo.

» Ligue de novo o sistema de controlo e tente conduzir
a cadeira de rodas. Se os circuitos de seguranga
forem de novo acionados, desligue e
néo tente usar a cadeira de rodas. Por favor,
contacte o seu agente de assisténcia.
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16.0 Controlo de Infra-vermelhos Omni (IV)

Transmissor

PORTUGUES

Recetor

16.0 Controlo de Infra-vermelhos (IV)

O Omni inclui um transmissor e receptor 1V, (Fig. 16.0),
que permite ao Omni replicar os dispositivos IV mais
frequentemente usados, tais como controlos remotos
para TV, DVD, Cabo/Satélite ou controlos ambientais tais
como dispositivos para abrir automaticamente portas.
Quando ligar um Omni com Controlo IV a um sistema
R-net, entdo o Controlo IV pode ser feito a partir de um
Médulo de Joystick convencional (ou outro Dispositivo de
Controlo) ou de um Dispositivo de Controlo Especializado
ligado ao Omni.

16.1 Menu de Utilizador

Pode aceder ao Modo IV da maneira de selecg¢ao de
Modo normal, ou seja, com a operacao do botao ou
comando de Modo do sistema R-net.

O Modo IV s6 esta disponivel se os Codigos IV estiverem
armazenados no Omni. Existem duas maneiras de
armazenar os Cadigos IV no Omni — ‘memorizando’ os
codigos a partir de auscultadores IV ou programando
através da Ferramenta de Configuragao IVdo PC.
Consulte um profissional de satide ou agente de servigo
para programacao.

Quando entrar em Modo |V, o utilizador podera ver uma
lista de Dispositivos IV disponiveis, Fig. 16.1.

A AVISO:

Quando a Sunrise Medical expedir um Omni IV, contém
um menu predefinido. Se necessario, a Ferramenta de
Configuragéo IV pode ser usada para alterar este menu
predefinido.

Consulte um profissional de satide ou agente de servigo
para programacgao.
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A linha pontilhada é mostrada apenas como
referéncia da actual posigado. Nao surge no ecra.

PORTUGUES

Para navegar no Modo IV, usando um joystick como
exemplo de um Dispositivo de Controlo:

1. Se movimentar o joystick para tras assinala o
dispositivo sob o dispositivo actualmente apresentado,
(Fig. 16.1).

2. O movimento do joystick para a frente destaca o
equipamento anterior do que é atualmente apresentado,
(Fig. 16.2).

3. Os movimentos do joystick para a esquerda e direita
abrem o sub-menu do dispositivo seleccionado, que
contém todos os Comandos |V para esse Dispositivo,
(Fig. 16.3).

4. Se movimentar o joystick para a frente assinala a
opgao sobre a opgéo actualmente apresentada, (Fig.
16.3).

5. Se movimentar o joystick para tras assinala o
dispositivo sob o dispositivo actualmente apresentado,
(Fig. 16.4).

| 6. Os movimentos do joystick para a esquerda e direita
activam o Comando |V seleccionado, (Fig. 16.5).

Para cada dispositivo, existe uma lista de comandos IV
associados. Usando o exemplo da TV, Comandos como:
Ligar/Desligar, Canal Seguinte, Canal Anterior, Aumentar
Volume e Reduzir Volume podem ser apresentados.
Quando o Omni transmite o Comando seleccionado, é
assinalado com um fundo vermelho, (Fig. 16.5).

16.2 Abrir o Menu Configurar IV
Para aceder a configuragao de IVdo Omni.

1. Mantenha as teclas + e — do Omni premidas. Isto abre
o menu Defini¢des, (Fig. 16.6).

2. Use as quatro (4) teclas de navegagdo no ecra
dianteiro do Omni. As teclas Cima/Baixo permitem
navegar para cima e para baixo no menu. As teclas
Esquerda/Direita seleccionam a opgao assinalada, (Fig.
16.6).

MenuDefinicoes

=
5

Navegar para Baixo

Selec.
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16.3 Memorizar um Cédigo IV

Os Codigos IV podem ser armazenados ou apagados
como descrito na seguinte secgao.

PORTUGUES

1. Abra o Menu Configurar 1V, (secgéo 16.2).

2. Seleccione um dispositivo. Por exemplo, TV, (Fig.
16.7).

3. Os Comandos do dispositivo surgem no ecra, (Fig.
16.8).

4. Seleccione o Comando a memorizar. Neste exemplo,
TV > Canal Seguinte, (Fig. 16.8).

5. Seleccione Memorizar Cédigo, usando o botdo Direita
do Omni enquanto o Comando estiver assinalado, (Fig.
16.9).

6. Aponte o controlo remoto da TV para a LED Receptora
do Omni e prima duas vezes o botdo Canal Seguinte do
controlo remoto da TV, (Fig. 16.10).

7. Uma marca indica uma operagéo bem sucedida, (Fig.
16.11 e 16.13).

8. Uma cruz indica uma operagéo sem resultado, tente
de novo, (Fig. 16.12).

Fig. 16.13
Fig. 16.10
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9. Quando carregar o primeiro cédigo com sucesso,
prima o botao Ligar/Desligar para desligar o Omni e
depois liga-lo, (Fig. 16.14).

10. O cédigo memorizado tem agora uma marca de
confirmagao préximo dele, (Fig. 16.15).

11. Efectue os passos de 4 a 8 para os restantes codigos

desse dispositivo. Nao é necessario Ligar e Desligar
para os restantes codigos desse dispositivo.

Ty A\ aviso:

Fig. 16.14 o
Se seleccionar outro dispositivo, depois do carregamento

do primeiro codigo, Ligue e Desligue, e depois carregue
os codigos do novo dispositivo sem desligar.

16.4 Activar e Desactivar Coédigos IV

Pode activar ou desactivar cédigos 1V no menu
Configurar IV. Se desactivar um cddigo, este ndo é
transmitido e ndo surge no Menu de Utilizador.

1. Para desactivar um cédigo 1V, seleccione a tecla — no
painel dianteiro do Omni, (Fig. 16.17).

Aumentar

2. Um cddigo IV desactivo é assinalado com um X contra
o comando assinalado, (Fig. 16.18).

Fig. 16.15 . 3. Para activar um cadigo 1V, seleccione a tecla + no
painel dianteiro do Omni, (Fig. 16.17).

4. Um cddigo activado é assinalado com uma marca de
confirmagéo contra o Comando assinalado, (Fig. 16.19).

ESACTIVAR

Fig. 16.17

Fig. 16.19

Fig. 16.18
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Fig. 16.20 |

Fig. 16.21

Fig. 16.22 |

16.5 Apagar Cédigos IV
Para apagar um Caédigo IV de um comando especifico;

PORTUGUES

1. Assinale o comando especifico no menu dos
dispositivos, (Fig. 16.20).

2. Prima o botéo direito, (Fig. 16.21).
3. Seleccione a opgao Apagar Cadigo, (Fig. 16.22).
Para apagar todos os Codigos IV de um dispositivo;

1. Seleccione Apagar Todos os Cédigos no sub-menu
desse dispositivo, (Fig. 16.23).

A AVISO:

Quando apagar todos os cédigos memorizados de um
dispositivo especifico, deve ligar e desligar o Omni para
apagar realmente os cédigos.

Para apagar todos os Cadigos IV memorizados no
Omni, seleccione Apagar Todos os Cédigos no menu
Configurar 1V, (Fig. 16.24).

A AVISO:

Se seleccionar o comando Apagar Todos os Caédigos,
deve desligar e ligar o R-net para apagar realmente os
caodigos.

Ligar/Desl

Fig. 16.23 |

Fig. 16.24 |
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17.0 Precaucgodes durante a Utilizagao

A AVISO:

Caso a cadeira de rodas se mova inesperadamente, LIBERTE
O JOYSTICK/BOTAO DO SID ou MANTENHA PREMIDO O
INTERRUPTOR DE UTILIZADOR. Esta acgao para a cadeira
de rodas em todas as circunstancias.

17.1 Perigos
Nao conduza a cadeira de rodas:

1. Contrariamente aos limites indicados no manual de
utilizador da cadeira de rodas, por exemplos, inclinagdes
maximas, altura do lancil, etc.

2. Em locais ou superficies onde possa ocorrer a perda de
aderéncia, por exemplo, em inclinagdes com relva molhada.

3. Se souber que o sistema de controlo ou outro componente
essencial requer reparagao.

A AVISO:

Apesar do sistema R-net ter sido concebido para ser
extremamente fidvel e cada unidade ser rigorosamente
testada durante o fabrico, existe sempre a possibilidade de
uma avaria do sistema (embora a probabilidade seja baixa).
Em algumas condi¢des de avaria do sistema, o sistema

de controlo deve (por razdes de seguranga) imobilizar
instantaneamente a cadeira de rodas. Se existir a possibilidade
de cair da cadeira de rodas devido a uma travagem subita, é
imperativo usar um dispositivo de segurang¢a, como um cinto
de seguranca fornecido com a cadeira de rodas, sempre

que conduzir a cadeira. A Sunrise Medical ndo assume
qualquer responsabilidade por prejuizos ou danos de qualquer
tipo resultantes da paragem subita da cadeira de rodas ou
causados pela utilizagao incorrecta da cadeira de rodas ou do
sistema de controlo.

A AVISO:

N&o use o sistema de controlo se a cadeira de rodas
funcionar erraticamente ou se apresentar sinais anormais

de aquecimento, faiscas ou fumo. Desligue imediatamente o
sistema de controlo e consulte o agente de servigo. A Sunrise
Medical ndo assume qualquer responsabilidade por prejuizos
ou danos de qualquer tipo resultantes do ndo cumprimento
desta condigéao.

A AVISO:

O equipamento electrénico pode ser afectado por
Interferéncias Electromagnéticas (EMI). Essas interferéncias
podem ser emitidas por estagées de radio, televisdes,

outros transmissdes de radio e telemoveis. Se a cadeira
demonstrar funcionamento erratico por causa de EMI,
desligue imediatamente o sistema de controlo e consulte o seu
agente de servigo. A Sunrise Medical ndo assume qualquer
responsabilidade por prejuizos ou danos de qualquer tipo
resultantes do ndo cumprimento desta condigao.

A sua cadeira de rodas respeita a legislagdo EMC Nacional e
Internacional apropriada.

Para instrugdes e conselhos mais exaustivos sobre
EMC e EMI, consulte o0 Manual Técnico/Livro de
Instru¢des da sua cadeira de rodas.

O utilizador da cadeira de rodas deve respeitar todos os alertas
de seguranga da mesma. A Sunrise Medical ndo assume
qualquer responsabilidade por prejuizos ou danos de qualquer
tipo resultantes do ndo cumprimento desta condigéo.

17.2 Inspecgoes de Seguranga

Os circuitos electronicos do seu sistema de controlo foram
concebidos para serem extremamente seguros e fiaveis. O
microcomputador de bordo efectua até 100 inspecgdes de
seguranca por segundo. Para suplementar este controlo de
seguranca, deve efectuar também as seguintes inspecgdes
periddicas.

Se o sistema de controlo ndo passar numa destas inspeccgoes,
nado use a cadeira de rodas e contacte o seu agente de servico.

17.3 Inspec¢des Diarias

Com o sistema de controlo desligado, verifique se o joystick

do controlo manual ndo esta dobrado ou danificado e que se
reposiciona no centro quando o empurra e o liberta. Se detectar
um problema, interrompa a inspeccao de seguranca e contacte
0 seu agente de servigo.

17.4 Inspec¢des Semanais

Este teste deve ser efectuado numa superficie nivelada numa
area desobstruida e segura em redor da cadeira de rodas.

1. Ligue o sistema de controlo.

2. Assegure-se que o ecra / Indicador de Carga da Bateria
continua ligado depois da inicializagao e que o indicador de
carga da bateria indica um nivel de carga razoavel.

3. Move o joystick do SID lentamente para a frente ou
prima o botao para a frente do SID até ouvir os travbes de
estacionamento activados. A cadeira pode comegar a mover-se.

4. Liberte imediatamente o joystick/botdo do SID. Deve
poder ouvir cada travéo de estacionamento dentro de alguns
segundos.

5. Repita o teste trés vezes, movendo o joystick do SID
lentamente para tras, para a esquerda ou para a direita ou
premindo os botdes direccionais do SID relacionados.

A AVISO:

Se estes testes forem efectuados em Modo de Condugéo
Bloqueada, lembre-se que a cadeira de rodas move-se na
direcgdo do sinal de entrada seleccionado. Deve parar a cadeira
de rodas ou deixar espaco suficiente para que a Condugao
Bloqueada para terminar com seguranca.

N&o teste efectuar este teste em espagos restritos ou se nao for
seguro.
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Verifique se todos os conectores estdo emparelhados
corretamente.

Inspecione o estado de todos os cabos e conectores para
determinar se existem danos.

Verifique se a peca de borracha fina que envolve a base do
joystick esta danificada ou cortada.
Inspecione apenas visualmente, ndo manuseie a borracha.

Verifique se os botdes ndo estdo contaminados com alimentos
ou bebida ou de qualquer maneira danificados.

Verifique se todos os componentes do sistema de controlo
estdo montados com seguranca. Nao aperte demasiado
qualquer parafuso de fixagao.

17.5 Manutencgéo

Para garantir um servigo satisfatério continuo, sugerimos

que leve a cadeira de rodas e sistema de controlo ao agente
de servigo para inspecg¢ao 1 ano apds a entrada em servigo.
Contacte o seu agente de servigco quando a data da inspecgéo
estiver proxima.

ANOTE OS DETALHES E NUMERO DE TELEFONE
DO SEU AGENTE DE SERVICO

R-Net Rev.5.0
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18.0 Médulo do Rato do R-Net

18.1 Introdugao

O Moédulo doRato é usado para que possa controlar um rato
de PC através do Sistema de Controlo R-net, através de um
Joystick ou através de um Dispositivo de Controlo ligado ao
Omni R-net

18.2 Controlos

Os controlos predefinidos foram programados para operar com
um Modulo de Joystick equipado com controlos de luzes, (Fig.
18.0).

Clique com
o Botdo
Esquerdo |
doRato | doRato

MODO PERFIL

Navegar
para
Baixo

Navegar
para
Cima

Movimentos do
Rato

Fig. 18.0

18.2.1 Outros Controlos, (Omni).

Quando Dispositivo de Controlo e a maioria dos SID podem
ser usados para controlar um Rato de PC mas é necessario
programar o sistema de controlo.

A operacao do Sistema de Controlo do R-net varia em fungéo
dos Dispositivos de Controlo ligados.

Se a sua cadeira de rodas ja estiver programada para operar
em “Modo de Rato”, um profissional de saude ou agente de
servico deverao demonstrar esta opgao.

Se pretender adicionar a opgéo “Modo de Rato”, ou se tiver
duvidas, contacte um profissional de saude ou agente de
servigo.

A AVISO:

O Mdédulo doRato ndo suporta a funcionalidade de scanner.

Clique com o
BotaoDireito

18.3 Regras Operacionais

O Médulo doRato tem os seguintes requisitos e restrigoes.

O Médulo doRato tem um alcance operacional de 10m.

O Médulo doRato pode reter até 4 ID de PC.

O Médulo doRato e o PC alvo ficam sincronizados até os
desligar do PC.

Quando sincronizar com sucesso o Médulo doRato com um
PC, o modulo lembra-se do ID do PC. Isto significa que pode
ultrapassar o alcance operacional de 10m, desligar o sistema
de controlo ou o PC, e quando voltar a ficar no alcance do PC
ligado, a ligacédo é automaticamente restabelecida.

Para sincronizar o Médulo do Rato com varios PC, consulte a
secgdo Sincronizagdo, na Seccgdo 18.6 deste manual.

18.4 Dongle Receptor Bluetooth

Para que o Médulo doRato funcione com um PC, precisa de
ligar um dongle receptor Bluetooth e instalar controladores.
A Sunrise Medical recomenda a utilizagdo dos seguintes
Dongles Bluetooth:

Trust BT-2400
Linksys USBBT100-UK
Belkin F8T012uk1 Version 1000

A AVISO:

Se encomendar a sua cadeira de rodas com fungéo de Rato,
entdo o sistema deve ser instalado e configurado para que o
possa usar. Um profissional de saude ou agente de servigco
podem demonstrar o seu funcionamento.

Caso pretenda adicionar a fungdo de Rato a uma cadeira de
rodas ainda ndo configurada com esta opgao, contacte um
profissional de saude ou agente de servigo.

A AVISO:

A programacéo e diagnoésticos s6 deve ser feita por
profissionais de saide com conhecimento profundo de
Sistemas de Controlo electrénicos da Sunrise Medical.

A programacéo incorrecta pode criar uma configuragcéo

pouco segura do veiculo. A Sunrise Medical ndo assume
qualquer responsabilidade por prejuizos de qualquer tipo se a
programagcéao do valores predefinidos de fabrica do Sistema de
Controlo for alterada.
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18.5 Integragao do Sistema

Pode instalar um Moédulo doRato em qualquer ponto num
Sistema de Controlo R-net. Veja a Fig. 18.1 e 18.2.

PORTUGUES

Moédulo do Joystick

SISTEMA JSM

Modulo Elétrico

Médulo doRato Bluetooth

o "1} Cabo de Comunicagio Cabo de Comunicagao

:[iispositi\;b“-.
de Controlo/ .
|

SISTEMA OMNI

Médulo Elétrico

| = > Médulo doRato

= Bluetooth

o

I
Ul

T
o
fﬁ“ﬂ[E

=
|
|

Cabo de Comunicagao Cabo de Comunicagio
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10 seg.

10 seg.

10 seg.

10 seg.

18.6 Sincronizacao

Esta operacgéo é necessaria se mudar o seu PC ou se for
necessario usar outro PC em qualquer outra localizago.
ASincronizagao é a expressao usada para descrever a
configuracgéo inicial do Médulo doRato e um determinado PC.
A Modulo doRato implica a execugéo de uma sequéncia de
passos no Sistema de Controlo R-net e o PC a usar. Consulte
as seguintes seccoes.

A AVISO:

O Mddulo doRato do R-net deve ser sincronizado apenas
com um PC num alcance de 25m. Quando ocorrerem varias
sincronizagdes num alcance de 25m, a Sunrise Medical ndo
assume qualquer responsabilidade por prejuizos de qualquer
tipo devido a eficacia do Médulo do Rato do R-net.

18.7 Configuragcdo do Médulo do Rato

O Médulo doRato deve estar em modo de descoberta.
Use o seguinte procedimento:

1. Prima o botao ‘Modo’ até surgir um ecra que apresenta um
PC, (Médulo doRato, Fig. 18.3).

2. Mova o Dispositivo de Controlo para a frente e mantenha-o
assim até emitir um sinal sonoro durante aproximadamente 10
segundos. Depois liberte, (Fig. 18.4 “A” ou 18.5).

3. Mova o Dispositivo de Controlo para tras e mantenha-o
assim até emitir um sinal sonoro durante aproximadamente 10
segundos. Depois liberte, (Fig. 18.4 “B” ou 18.6). (Podera ouvir
um curto sinal sonoro quando mudar a direcgéo).

4. O Mddulo doRato esta agora em modo de descoberta e
pronto a ser sincronizado com um PC.

A AVISO:

S6 é necessario iniciar o modo de descoberta uma vez por
configuragéo de PC.

Va para a pagina seguinte
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Bisp6s|'t|'vo-s Bluetooth B3 18.8 Sincronizagido com PC

O PC usado deve ter a funcionalidade de Bluetooth.

PORTUGUES

M Dispositivos Opgdes Portas COM Hardware
1. AbraOs Meus Dispositivos Bluetooth no PC.

2. A seguinte janela devera abrir-se, (Fig. 18.7).
3. Clique em ‘Adicionar’, (Fig. 18.7).
4. Abre-se o Assistente de Dispositivos Bluetooth, (Fig. 18.8).

5. Seleccione a caixa marcada como “O meu dispositivo esta
configurado e pronto para ser detectado”, (Fig. 18.8).

6. Quando assinalada, clique em “Seguinte”, (Fig. 18.8).
7. O PC procura Dispositivos Bluetooth locais, (Fig. 18.9).

8. Abre-se o seguinte ecra que apresenta os dispositivos
Bluetooth conectaveis a nivel local, (Fig. 18.10).

9. Clique em “Modulo do Rato Bluetooth do R-net” e depois
cligue em “Seguinte”, (Fig. 18.10).

| [ OK ] [ Cancelar

e

Assistente Adicionar Dispositivo Bluetooth @

Bem vindo ao Assistente
Adicionar Dispositivo Bluetooth

Antes de continuar, consulte a sec¢éo “Bluetooth” da
documentacéao do dispositivo, depois configure o seu
dispositivo para que o computador o detete:

* Ligue-o

+  Torne-o detectavel (visivel)

*  Dé&-lhe um nome (opcional)

*  Prima o botéo na parte inferior do dispositivo
(apenas teclas e ratos)

detectado.

%O meu dispositivo esta configurado e pronto a ser

'.\,'j Adicionar apenas dispositivos Bluetooth nos quais
confia:

[Seguinte> ] [ Cancelar
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=

Assistente Adicionar Dispositivo Bluetooth

Seleccione o dispositivo Bluetooth que pretende adicionar. ®

,_'-!r..-' Se nao vir o dispositivo que pretende adicionar, certifique-se que
esta ligado. Siga as instrugdes de configuragdo que acompanham o
dispositivo e depois clique em Procurar de Novo.

|
Fig. 18.9

=

Assistente Adicionar Dispositivo Bluetooth

Seleccione o dispositivo Bluetooth que pretende adicionar. ®

Novo Dispositivo do Médulo do

Rato Bluetooth do R-n%

JrJ Se ndo vir o dispositivo que pretende adicionar, certifique-se que
esta ligado. Siga as instru¢des de configuragdo que acompanham o [ Procurar de Novo ]
dispositivo e depois clique em Procurar de Novo.

< Anterior “ Seguinte>] [ Cancelar l
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Consulte a lista na pagina oposta.

—
Assistente Adicionar Dispositivo Bluetooth

X

Precisa de uma palavra-chave para adicionar o seu dispositivo? ®

PORTUGUES

Para responder a esta questao, consulte a secgao “Bluetooth” da documentagao que
acompanha o dispositivo. Se a documentagao especificar uma palavra-chave, use-a.

") Seleccionar palavra-chave por mim
Usar a palavra-chave da documentagao 0000
() Quero escolher a minha palavra-chave

") Né&o usar palavra-chave

'-.J,,’ Deve usar sempre uma palavra-chave, a ndo que o dispositivo ndo a suporte.
Aconselhamo-lo a usar uma palavra-chave que tenha entre 8 e 16 digitos. Quanto
maior a palavra-chave, mais segura é.

”m < Anterior ” Seguinte > l [ Cancelar

Fn

Assistente Adicionar Dispositivo Bluetooth

O Windows esta a trocar palavras-chave. ®

Quando Ihe for pedido em baixo, introduza a palavra-chave usando o seu dispositivo
Bluetooth.

Para mais informagbes sobre como obter uma palavra-chave, leia a documentagéo que
acompanha o seu dispositivo

[ 2 A Ligar...

Por favor, introduza a palavra-chave no seu dispositivo Bluetooth agora.
Palavra-chave 0000

A instalar o dispositivo Bluetooth....

| Fio 1812 p—
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Assistente Adicionar Dispositivo Bluetooth @

A Completar o Assistente
Adicionar Dispositivo Bluetooth

[72]
LLl
2
o
-
-
14
o
o

O dispositivo Bluetooth foi ligado com sucesso ao seu
computador. O seu computador e dispositivo podem
comunicar sempre que estiverem préximo um do outro.

Para fechar o assistente, clique em Terminar

[ Termina [ Cancelar
Fig. 18.13 A

? 10. Cliqgue em "Usar a palavra-chave da documentag&o",
ispositivos Bluetooth @ (Fig. 18.11)

Dispositivos Opgdes Portas COM | Hardware | 11. Introduza uma palavra-chave de “0000” e depois clique em
“Seguinte”, (Fig. 18.11).

Periféricos (teclado, rato, joysticks)
- 12.. O PC liga-se ao Médulo do Rato e inicia a comunicagao,

(Fig. 18.12).
b Moédulo de Rato Bluetooth R-net
-.i'*;.'- Palavra-chave activada 13.. Quando a ligagao for completada, abre-se o ecra Terminar,
Ligado (Fig. 18.13).

14. Clique em "Terminar", (Fig. 18.13).

15. Abre-se a seguinte janela e a LED azul do Médulo
Bluetooth deve estar acesa, (Fig. 18.14).

16. Se o processo falhar, clique em “Moédulo de Rato Bluetooth
R-net” e depois em “Remover”, (Fig. 18.14).
Inicie o processo de novo a partir do passo 1.

18.9 Sincronizar Varios PC
Quando estiver ao alcance de um novo PC que requeira

Adicionar... Bt Eropriedade% ligagéo, siga os passos 1 a 16, como descrito na Secc¢éao 18.8.
A\ aviso:

O Mddulo doRato do R-net deve ser sincronizado apenas
com um PC num alcance de 25m. Quando ocorrerem varias
sincronizagdes num alcance de 25m, a Sunrise Medical nao
assume qualquer responsabilidade por prejuizos de qualquer
tipo devido a eficacia do Médulo doRato do R-net.

OK H Cancelar ]

Fig. 18.14
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19.0 Sistema de controlo CJSM2 R-net

19.1 Introdugao

A operagao do sistema de controlo R-net da cadeira de rodas é simples e de compreensao facil. O sistema de controlo incorpora um
sistema electrénico de ponta, fruto de muitos anos de pesquisa, para facilitar a utilizagdo e oferecer um elevado nivel de seguranga.
Em comum com outro equipamento electrénico, 0 manuseamento e operagao correctos da unidade garantem a maxima fiabilidade.

Leia cuidadosamente este capitulo - ajuda-lo-a a manter a sua cadeira de rodas fiavel e segura.

Fig. 19.2
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19.2 Controlos, (Fig. 19.1 - Fig.19.2 - Fig.19.3).

O Médulo do Joystick esta disponivel com ou sem controlo da iluminagéo.
Os controlos sdo comuns a ambos; no entanto, os simbolos dos botdes da iluminagéo sé sdo visiveis na versdo com controlo da
iluminagao.

PORTUGUES

A. JOYSTICK
A principal fungéo do joystick & controlar a velocidade e a diregdo da cadeira de rodas. Quando mais empurrar o joystick para fora
da posicao central, mais rapido a cadeira de rodas se move. Quando libertar o joystick, os travoes sdo acionados automaticamente.

B. CABO DE COMUNICAGAO
O Cabo de Comunicagéo transmite os sinais elétricos para e do Mddulo de Energia.

C. ENTRADA DO CARREGADOR

Esta tomada s6 deve ser utilizada para carregar ou bloquear a cadeira de rodas. N&o ligue qualquer tipo de cabo de programagao a
esta entrada.

Esta entrada ndo deve ser usada como fonte de alimentagao para qualquer outro dispositivo. A ligagédo de outros dispositivos
elétricos pode danificar o sistema de controlo ou afetar o desempenho EMC da cadeira de rodas.

A CUIDADO:

A garantia do sistema de controlo é considerada nula se ligar a esta tomada qualquer dispositivo que ndo seja o carregador da
bateria fornecido com a cadeira de rodas ou a chave de bloqueio.

D. BOTOES DO ECRA

Estes botdes ativam as fungdes da iluminagao: 1.Perigos, 2. Luzes, 3. Pisca esquerdo e 4. Pisca direito. A fungao de cada botao
¢é ilustrada por um icone apresentado no ecra LCD junto do bot&o, (Fig. 19.3). Se premir o bot&o associado, ativa e desativa a
respetiva fungdo. Quando a fungéo é ativada, o icone no LCD acende-se ou pisca dependendo da fungéo.

NOTA:

Se a cadeira de rodas nao estiver equipada com sistema de iluminagao, estes botdes estarao inativos.

Em todas as circunstancias, quando premir o botao superior esquerdo durante alguns segundos, abrira o menu Definicbes.
Consulte a secgcdo Menu Defini¢gdes para mais informagdes.

MODO DE ESPERA ATIVADO

Outdoor Fast

E. RECETOR DE RAIOS INFRAVERMELHOS - SENSOR DE LUZ - LED DE LCD DE DIAGNOSTICOS

O recetor de raios infravermelhos permite ler sinais e cddigos de infravermelhos a partir de equipamento externo. Consulte
Configuragédo e Operagéo de infravermelhos. O Sensor de Luz Ambiente ajusta automaticamente o brilho do ecra. Consulte Menu
Settings (Defini¢cdes). O LED de LCD de Diagnosticos serve para indicar que o sistema de controlo esta ligado em caso de avaria
do ecra LCD.

F. ECRALCD
Pode determinar o estado do sistema de controlo através do ecrd LCD. O sistema de controlo esta ligado quando a iluminacao de
fundo do ecré esta ligada. Consulte a secgdo Ecras Temporarios para mais informagdes.

G. BOTAO ON - OFF (PATILHA ESQUERDA)
O interruptor On/Off da patilha é ativado pressionando a patilha esquerda para a frente.
Ativar a patilha On/Off. O ecra apresenta o processo de inicializagdo e depois apresenta o ecra base, (Fig. 19.3).

» Verifique se a Definicdo de Velocidade esta no nivel que lhe seja adequado.
« Empurre o joystick para controlar a velocidade e direc¢ao da cadeira de rodas.
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NOTA:

Se mover o Joystick antes ou logo depois de ligar o sistema de controlo, o ecra apresenta o ecra de joystick movido (Fig. 19.33).
Deve libertar e centrar o Joystick para retomar a operagdo normal. Se néo libertar o joystick dentro de cinco segundos, ndo podera
mover a cadeira de rodas, mesmo que liberte o joystick e 0 mova de novo. Nesta altura, o visor apresenta o ecra de diagnostico.
Pode reiniciar este estado desligado e ligando de novo o sistema de controlo.

NOTA:
Se ndo empurrar o joystick quando ligar a cadeira de rodas e o ecra de diagnosticos € apresentado, (Fig. 19.35), entao, o sistema
R-net detetou um problema algures no sistema elétrico na cadeira de rodas

H. BOTAO DE PERFIL - MODO (PATILHA ESQUERDA)

O interruptor de Perfil/Modo da patilha permite ao utilizador selecionar os Perfis de condugao disponiveis e os Modos de operagao
do sistema de controlo. A sequéncia de selegao percorre cada um dos Perfis disponiveis e, depois, cada um dos Modos disponiveis.
Dependendo da programagao do sistema de controlo, podera ser apresentado um ecra temporario quando selecionar um novo
Perfil. Consulte a secgdo Ecras Temporarios para mais informagdes.

Os Perfis e Modos disponiveis dependem do modo de programagéao do sistema de controlo e dos dispositivos de saida ligados.

O interruptor de Perfil/Modo da patilha é ativado pressionando a patilha esquerda para tras.

I. AUMENTAR VELOCIDADE (PATILHA DIREITA)

J. REDUZIR VELOCIDADE (PATILHA DIREITA)

A Patilha da Velocidade permite ajustar a definicdo da velocidade do sistema de controlo.

Dependendo da programacgao do sistema de controlo, podera ser apresentado um ecra temporario quando a patilha & acionada.
Consulte a secgao Ecras Temporarios para mais informacgoes.

A operacgéo predefinida da patilha da Velocidade é temporaria, ou seja, a definigdo da velocidade aumenta quando premir a patilha
para a frente e diminui quando premir a patilha para tras.

A unidade pode ser programada para alterar o tempo e a operagdo da patilha da Velocidade, assim como para alterar para modo de
funcionamento continuo,

ou seja, de maneira semelhante a um potenciometro rotativo, (também disponivel).

K. FICHA DO INTERRUPTOR ON - OFF EXTERNO
Isto permite ao utilizador ligar e desligar o sistema de controlo com um interruptor externo, como o Buddy-Button (botdo do
acompanhante).

A CUIDADO:

O Modulo do Joystick esta equipado com pegas de borracha que devem ser inseridas na Entrada da Ficha quando nao ligar
qualquer dispositivo externo.

L. TRANSMISSOR

O CJSM2 incluir um transmissor e recetor de raios infravermelhos que permite ao CJSM2 simular os dispositivos de raios
infravermelhos mais comuns, como comandos remotos para televisdes, leitores de DVD, televisdo por cabo/satélite ou controlos
ambientais, como portas automaticas. Quando corretamente configurado, o Controlo de infravermelhos pode ser feito com o
Joystick (ou outro Dispositivo de Controlo) ou com um Dispositivo de Controlo Dedicado ligado ao sistema.

M. FICHA DO INTERRUPTOR DO PERFIL EXTERNO
Isto permite ao utilizador acionar a fungéo da patilha de Perfil/Modo com um interruptor externo, como o Buddy-Button (botdo do
acompanhante).
Se o sistema de controlo for configurado para condugao engatada ou operagéo de controlo engatada do atuador, entdo este modo
de controlo permite acionar a fungao do Interruptor de Paragem de Emergéncia.
Existem fungdes alternativas a este controlo disponiveis através da seguinte programacgao:
»  Patilha do interruptor para controlar varios assentos.
»  Patilha do interruptor para controlar as fungdes do Bluetooth.
»  Para definir a operagao do sistema de controlo em caso de avaria de um interruptor ligado ou as ligagdes elétricas para
este controlo.

A CUIDADO:

O Moédulo do Joystick esta equipado com pegas de borracha que devem ser inseridas na Entrada da Ficha quando nao ligar
qualquer dispositivo externo.
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19.3 Botdes, (Fig. 19.4).

Fig. 19.4
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A. O botédo de Modo permite ao utilizador navegar pelos Modos disponiveis para o sistema de controlo. O nimero de Modos
disponiveis depende de como o sistema de controlo foi programado. Consulte o seu fornecedor autorizado da Sunrise Medical
quanto a programagao.

B. O botéo Perfil permite navegar nos Perfis de operagéo disponiveis no sistema de controlo. O nimero de Perfis disponiveis
esta dependente da programacgéao do sistema de controlo. Dependendo da programacgéo do sistema de controlo, podera ser
apresentado um ecra temporario quando o botédo é premido. Consulte o seu fornecedor autorizado da Sunrise Medical quanto a
programacao.

C. A buzina é acionada quando premir este botao.

19.4 Ecra LCD em detalhe

Pode determinar o estado do sistema de controlo através do ecra LCD.

O ecra do CJSM2 R-net tem componentes comuns, que sdo sempre apresentados, e componentes que s6 sdo apresentados em
determinadas situagdes. No lado oposto pode ver uma imagem de um ecra de Condugéo tipico, com ou sem luzes.

O ecra esta dividido em quatro areas de informacao: Indicador da bateria, Barra de informacdes, Area principal e Barra de texto.
Cada area é descrita em separado nas secgdes seguintes.

Fig. 19.5
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INDICADOR DE CARGA DA BATERIA (Fig. 19.6)

Apresenta o nivel de carga da bateria e pode ser usada para
alterar o utilizador para o estado da carga da bateria:

* Sempre acesa: Indica que tudo esta bem.

* A piscar lentamente: O sistema de controlo esta a
funcionar correctamente mas deve carregar a bateria assim
que possivel.

* A acender gradualmente: As baterias da cadeira de rodas
estdo a carregar. Ndo podera conduzir a cadeira de rodas
até desligar o carregador e desligar e depois ligar o sistema
de controlo.

BARRA DE INFORMAGOES, (Fig. 19.7 - Fig. 19.11)

Esta area contém informagdes e simbolos de aviso, assim
como reldgio.

FOCO, (Fig. 19.7)

Quando o sistema de controlo inclui mais do que um método
de controlo direto, como um Mdédulo de Joystick secundario ou
Moédulo de Acompanhante Duplo, entdo o Médulo que controla
a cadeira de rodas apresenta o simbolo de Foco.

iCONE DO SINAL DE BLUETOOTH, (Fig. 19.8)

Este simbolo é apresentado quando o Bluetooth esta ativado.
Se o simbolo for branco, o sistema nédo esta emparelhado
com um dispositivo Bluetooth externo. Se o simbolo for azul,
o sistema esta emparelhado com um dispositivo Bluetooth
externo. Quando o sistema estiver em Modo de Detecéo, o
icone pisca a azul.

TEMPERATURA DO MOTOR (Fig. 19.9)

Este simbolo surge quando o sistema de controlo reduzir
propositadamente a poténcia para os motores, para os
proteger contra sobreaquecimento.

TEMPERATURA DO SISTEMA DE CONTROLO (Fig. 19.10)

Este simbolo surge quando o sistema de controlo reduzir
propositadamente a sua prépria poténcia, para se proteger
contra sobreaquecimento.

RELOGIO (Fig. 19.11)

Indica a atual hora em formato numérico. O relégio pode ser
configurado pelo utilizador.

As opgoes configuraveis sao:
« Visibilidade, se o reldgio é apresentado no ecra.

» O formato de apresentagao: 12 ou 24 horas.
* A hora, o utilizador pode ajustar a hora.

Estes ajustamentos séo feitos através do Menu Definigdes.
Consulte a secgdo Menu Definigbes para mais informagdes.

BARRA DE TEXTO, (Fig. 19.12)

Esta area do ecra apresenta texto relevante ao estado
operacional do sistema de controlo. Exemplos de mensagens
de texto sdo Nome do perfil, Nome do modo ou Nome do eixo.
Estas mensagens de texto sdo programaveis.

Fig. 19.6

Fig. 19.7
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AREA PRINCIPAL DO ECRA
Esta area contém informag&o que varia em fungéo do atual .

Modo de operagéao do sistema de controlo. A area também é
usada para apresentar informagdes gerais sobre o sistema,
quando necessario.

PORTUGUES

ECRA DO MODO DE CONDUGAO, (Fig. 19.13)

Apresenta simbolos relevantes ao controlo da condugao da
cadeira de rodas.

ACTUAL PERFIL (Fig. 19.14)

Também destaca, em formato numérico, o Perfil atualmente
selecionado.

INDICADOR DA VELOCIDADE, (Fig. 19.15)

Apresenta, em forma de grafico, a velocidade da cadeira de Outdoor Fast
rodas. Quando a velocidade aumentar, a agulha move-se
ao longo do arco, "pintando” o fundo com cor de destaque

branca. Fiq. 19.14
O ecra tem uma escala desde a velocidade zero a velocidade 9. 1%

correspondente ao parametro programavel: Max Displayed
Speed (Velocidade Maxima Apresentada).

INDICADOR DE VELOCIDADE DIGITAL, (Fig. 19.16)

Este ecra apresenta, em formato digital, a velocidade real da
cadeira de rodas.

O ecra pode ser configurado para apresentar milhas por hora
ou quilémetros por hora ou pode ser desligado. Estas op¢des
sdo definidas pelo parametro programavel: Display Speed
(Apresentar velocidade).

p Fig. 19.1
INDICADOR DE VELOCIDADE MAXIMA, (Fig. 19.17)

Indica o atual valor de velocidade maxima.

Quando o segmento esquerdo é iluminado, a definicado da
velocidade corresponde as velocidades minimas da marcha
em frente, marcha atras e de viragem programadas.

O indicador nunca apresenta uma definigao inferior, ou seja, o
segmento esquerdo esta sempre completamente iluminado.
Quando todos os segmentos estdo completamente
iluminados, a definicdo da velocidade corresponde as
velocidades maximas da marcha em frente, marcha atras e de
viragem programadas.

CONTA-QUILOMETROS, (Fig. 19.18)

Este ecra apresenta a distancia total de deslocagéao da

cadeira de rodas ou a distancia de marcha desde a ultima

reiniciagcdo. Esta configuracéo é feita no Menu Settings

(Definigbes). Consulte o Menu Settings (Definigdes) mais

adiante, nesta secgao do manual.

O ecra pode ser configurado para apresentar milhas por hora
ou quilémetros por hora ou pode ser desligado. Estas op¢bes

sdo definidas pelo mesmo paréametro programavel que afeta a

apresentacao da velocidade digita: Display Speed (Apresentar

velocidade).

Fig. 19.18
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INIBIGAO, (Fig. 19.19)

Se a cadeira de rodas for inibida de se mover, entéo este
simbolo vermelho esta a piscar.

Se a velocidade da cadeira de rodas for limitada, por exemplo,
por um assento levantado, entdo este simbolo laranja é
apresentado.

CONDUGAO ENGATADA, (Fig. 19.20)

Este simbolo é apresentado se o sistema de controlo for
definido para operacéo de condugao engatada.

ECRAS TEMPORARIOS, (Fig. 19.21 - Fig. 19.22)

Se programar os ecras temporarios para serem apresentados,
entdo quando premir os Botdes da Velocidade ou do Perfil
abrira os seguintes ecras.

ol
[ Selector de velocidade.
-~ Ecra temporario = Fig. 19.21

Botéao Perfil.
pER Ecra temporario = Fig. 19.22

ECRA DO MODO DE ASSENTO, (Fig. 19.23)

Apresenta simbolos relevantes ao controlo do assento da
cadeira de rodas.

Apresenta as secc¢des da cadeira atualmente selecionadas
para movimento, 0 nome atribuido a selegdo e uma seta de
direcéo indicado o tipo de movimento disponivel.

O ajuste do assento é feito da seguinte maneira:

* Mova o joystick para a esquerda ou para a direita para
selecionar o eixo pretendido.

* Mova o joystick para a frente ou para tras para mover o
assento.

CONTROLO DO ASSENTO ENGATADO, (Fig. 19.24)

Este simbolo é apresentado se o sistema de controlo for
definido para operagéo de assento engatado.

Fig. 19.19

Fig. 19.20

Fig. 19.21

Fig. 19.22

Fig. 19.23

Fig. 19.24

SEAT LIFT
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ECRA DO MODO DE BLUETOOTH (Fig. 19.25 - Fig. 19.26).

O ecra inicial do Modo de Bluetooth depende do CJSM2 ter
sido configurado para controlar um ou mais dispositivos.

Se for configurado para controlar apenas um dispositivo, um
ecra como o da Fig. 19.25, é apresentado.

Se for configurado para controlar mais do que um dispositivo,
um ecré como o da Fig. 19.26, é apresentado.

O joystick deve ser utilizado para navegar pelo menu e
selecionar o dispositivo a controlar.

O movimento para a frente e para tras permite navegar pelo
menu.

O movimento para a direita permite selecionar o dispositivo
destacado.

Para mais informacdes sobre operagdes com Bluetooth,
consulte o capitulo sobre o Bluetooth.

PROGRAMAGAO DO ECRA DO BLUETOOTH

Pode definir o texto para descrever cada dispositivo através do
parametro programavel: “Device Name” (Nome do dispositivo).
Pode definir o simbolo do texto para cada dispositivo através
do parametro programavel: “Screen Graphic” (Grafico do ecra).
Contacte o seu agente de servico local autorizado pela Sunrise
Medical.

DESLIGAR DISPOSITIVO BLUETOOTH

Abra o Menu Definigdes e selecione Bluetooth.
Configure o dispositivo que pretende desativar para Off
(desativado).

MODO DE VOO

E pratica comum desativar as transmissdes sem fios durante
um voo.

Abra o Menu Definigbes e selecione Bluetooth.

Configure todos os dispositivos para Off (desativado).

SIMBOLOS DE INFORMAGAO GERAL

MODO LENTO (Fig. 19.27).

Esta mensagem é apresentada se um interruptor de utilizador
for desligado e o sistema de controlo esta programado para
permitir a condugéo, embora a uma velocidade reduzida.

TEMPORIZADOR (Fig. 19.28).

Este simbolo é apresentado quando o sistema de controlo
muda de estado. Um exemplo sera entrar na reconfiguragdo do
modulo.

Fig. 19.25

PORTUGUES

R-net Mouse 1

Fig. 19.26 I [

Bluetooth
R-net Mouse 1
R-net Mouse 2
R-nat iDeavice 1
R-net iDevice 2

Fig. 19.27

Fig. 19.28
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REINICIAR (Fig. 19.29).

Quando for necessario reiniciar o sistema de controlo, por
exemplo, depois de uma reconfiguragdo do modulo, este
simbolo esta a piscar.

HIBERNAGAO (Fig. 19.30).

Este simbolo é apresentado durante breves momentos antes
do R-net entrar em modo de suspensao, (espera).

CRUZAR E MARCAR (Fig. 19.31).

Estes simbolos sdo apresentados durante o processo de
configuragéo.

+  MARCA DE CONFIRMACAO = Processo concluido
corretamente.
« CRUz = Processo nao concluido corretamente.

PARAGEM DE EMERGENCIA (Fig. 19.32).

Se programar o sistema de controlo para condugéo engatada
ou para operagao de controlo do assento, entdo é normal que
um Interruptor de Paragem de Emergéncia seja ligado a Ficha
do Interruptor Externo de Perfil/Modo.

Se um Interruptor de Paragem de Emergéncia for acionado
ou se desligar, este simbolo € apresentado.

Fig. 19.29

Fig. 19.30

Fig. 19.32
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JOYSTICK MOVIDO (Fig. 19.33).

Se o joystick for acionado antes ou logo depois de ligar o
sistema de controlo, o ecrd de movimento do joystick piscara.
Deve libertar e centrar o Joystick para retomar a operagéo
normal.

Se néo libertar o Joystick dentro de cinco segundos, ndo
podera mover a cadeira de rodas, mesmo que liberte o
Joystick e o mova de novo.

Nesta altura, o visor apresenta o ecra de diagnostico.

Pode reiniciar este estado desligado e ligando de novo o
sistema de controlo.

BLOQUEIO DO SISTEMA DE CONTROLO (Fig. 19.34).

Este simbolo é apresentado se o sistema de controlo estiver
bloqueado.

ECRA DE DIAGNOSTICO (Fig. 19.35).

Quando os circuitos de seguranga do sistema de controlo
forem ativados e o sistema de controlo for inibido de mover a
cadeira de rodas, abre-se o ecra de diagndsticos.

Isto indica um disparo do sistema, ou seja, o R-net detetou um
problema algures no sistema elétrico da cadeira de rodas.

Se ocorrer um erro num moédulo nao ativo, por exemplo, no
ISM, mas o Modo de Condugao esta selecionado, entdo ainda
é possivel conduzir a cadeira de rodas. No entanto, o ecra de
diagndsticos é apresentado intermitentemente.

Consulte a secgao Diagnosticos para uma descrigdo completa
dos Textos de Marcha e dos procedimentos de diagnésticos.

MENU DE DEFINIGOES (Fig. 19.36 pagina seguinte).

O Menu Settings (Definigées) permite aceder a configuragoes
relacionadas com o utilizador. Pode abrir o menu mantendo
premido o botdo do ecra esquerdo durante 1 segundo.

Um Menu de Definigdes tipico sera como indicado na Fig.
19.36.

Mover o joystick para a frente e para tras permite navegar no
ecra para cima e para baixo, respetivamente.

Cada opgéo do menu é descrita nas secgdes seguintes:

TIME (HORAS)

Se mover o joystick para a direita abre um submenu com as
seguintes opgdes das fungdes associadas as Horas:

Configurar Hora:
Permite ao utilizador definir a hora atual.

Apresentar Hora:
Isto define o formato da hora ou desactiva-o. As opgbes sdo
12h, 24h ou Desactivado.

Fig. 19.33

Fig. 19.34

Fig. 19.35
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DISTANCIA

Se mover o joystick para a direita abre um submenu com
as seguintes opgdes de dados e das fung¢des do conta-
quilémetros:

Distancia Total

E um valor armazenado no Médulo Elétrico e esta relacionado
com a distancia total de condugéo usando esse Mddulo
Elétrico.

Distancia de Disparo

E um valor armazenado no médulo do joystick e esta
relacionado com a distancia total de condugao desde a ultima
reiniciacao.

Apresentar Distancia

Define se Total Distance (Distancia Total) ou se a Trip
Distance (Distancia de Marcha) é apresentada como
informagéo do conta-quildmetros no Médulo do Joystick.

Limpar Distancia de Disparo
Se mover o joystick para a direita, limpa o valor da Distancia
de Marcha.

ILUMINAGAO DE FUNDO

Se mover o joystick para a direita abre um submenu com as
seguintes opgdes das fungdes associadas a Retroiluminagéo:

lluminagao de fundo
Define a intensidade da retroiluminagéo do LCD, que pode ser
ajustada de 0% a 100%.

Auto Backlight (Retroiluminagao automatica)

O Modulo do Joystick contém um sensor de luz ambiente
para ajustar automaticamente o brilho do ecra. As opgdes
programaveis sao On (ativado) ou Off (desativado). Se
configurar para On (ativado), o ecra ajusta o brilho de
acordo com a leitura do sensor de luz. Se configurar para
Off (desativado), o brilho do ecra nao se alterar quando a
intensidade da luz se alterar.

Backlight Timeout (Temporizador da retroiluminagao)
Ajusta o periodo de tempo durante o qual a retroiluminagao
fica ativada depois do sistema deixar de receber instrugdes
de um dispositivo de controlo. Pode ser ajustada entre 0 e 240
segundos.

Bluetooth

Se mover o joystick para a direita abre um submenu para
configurar o ecrd Modo do Bluetooth.

Consulte o capitulo Configuragéo e Operacgéo do Bluetooth
para mais informagdes.

IR Setup (Configuragao de infravermelhos)

Se mover o joystick para a direita abre um submenu para
obter e eliminar cédigos de infravermelhos.

Consulte o capitulo Configuragédo e Operagéo de
infravermelhos para mais informacdes.

Fig. 19.36
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19.5 Programacéo (Fig. 19.37).
Se mover o joystick para a direita abre um submenu para programar as fungdes da experiéncia do utilizador da seguinte maneira.

PORTUGUES

Hibernagao
Define o tempo depois do qual o sistema de controlo entra em modo de suspensio se ndo receber um comando do Dispositivo de
Controlo.

Volume do Som

Define o volume do som emitido para indicar pressao das teclas.
Volume da Buzina

Define o volume da buzina quando acionada.

Start-up Beep (Sinal sonoro de arranque)
Define se é emitido um curto sinal sonoro quando o controlador é ligado.

Ecras Momentaneos
Define se os Ecras Temporarios programaveis sdo apresentados.

Apresentar Velocidade
Define como é apresentada a velocidade da cadeira de rodas; as opgdes sdo mph, km/h ou off (desativado).

Displays (Ecras)
Define o formato das informagdes de condugéo digitais. As opgdes sdo odometer (conta-quilémetros), speed (velocidade) ou ambas.

Diagnésticos
Permite ao utilizador ler as informagdes de diagnéstico do sistema de controlo.

Temporizadores
Permite ao utilizador visualizar o total de horas de conducgéo da cadeira de rodas.

Sair
Sai do menu das definigdes.

Fig. 19.37
1.Médulo

2.Vers. Software
3.Texto de Disparo
4.0corréncias

Fig. 19.37
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20.0 Configuragao e operacgao de infravermelhos
de CJSM2

INTRODUGAO

O CJSM2 incluir um transmissor e recetor de raios
infravermelhos para simular os dispositivos de raios
infravermelhos mais comuns, como comandos remotos para
televisdes, leitores de DVD, televisao por cabo/satélite ou
controlos ambientais, como portas automaticas.

20.1 CJSM2 utilizador com Omni-IR

Se ligar dois dispositivos com infravermelhos ao sistema,
por exemplo, um CJSM2 e um Omni-IR, apenas um dos
dispositivos permite armazenar codigos de infravermelhos.
Se ambos os dispositivos contiverem codigos de
infravermelhos, entdo ndo sera possivel aceder ao Modo de
infravermelhos.

Se ligar um CJSM2 e um Omni-IR a um sistema, a fungéo
de memorizagdo do Omni-IR é desativada e os codigos de
infravermelhos devem ser memorizados através do CJSM2.

Para garantir que o CJSM2 suporte mais equipamento
moderno de infravermelhos, o formato de armazenamento dos
seus cadigos de infravermelhos é diferente do Omni-IR.
Assim, ndo é possivel utilizar o Configurador de infravermelhos
para trocar os codigos de infravermelhos entre os dispositivos,
(contacte o seu agente autorizado pela Sunrise Medical).

O Modo de Controlo por infravermelhos é selecionado da
mesma maneira que seleciona Modos, com o botdo de Modo
ou Comando do sistema R-Net.

O Modo de Controlo por infravermelhos sé esta disponivel se
os Caédigos de infravermelhos forem armazenados no CJSM2.
Ha duas maneiras de armazenar Cédigos de infravermelhos
no CJSM2: ‘aprendendo’ (memorizando) os Cédigos de
dispositivos de infravermelhos ou programado-os com a
Ferramenta de Configuracao de infravermelhos para PC,
(contacte o seu agente autorizado pela Sunrise Medical).

Consulte a secgédo Configuragéo de infravermelhos para mais
informacgdes sobre este método.

NOTA:

Se o Modo de infravermelhos nao estiver disponivel e ha
Cadigos de infravermelhos armazenados, consulte o seu
agente autorizado pela Sunrise Medical.
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20.2 Menu de utilizador de cédigos de
infravermelhos

O Modo de Controlo por infravermelhos é selecionado através
da selecdo de Modos, com o botdo de Modo ou Comando do
sistema R-Net.

O Modo de Controlo por infravermelhos sé esta disponivel se
os Caédigos de infravermelhos forem armazenados no CJSM2.

Ha duas maneiras de armazenar Cédigos de infravermelhos
no CJSM2:

1. Copiar os cédigos de dispositivos de infravermelhos, (por
exemplo, comando remoto da televis&o).

2.Programar com a Ferramenta de Configuragéo de
infravermelhos para PC, (contacte o seu agente autorizado
da Sunrise Medical).

3.Entre em Modo de infravermelhos para aceder a lista de
equipamento de infravermelhos disponivel, (Fig. 20.2).

Navegue pelo Menu de Utilizador da seguinte maneira, (Fig.
20.3 a 20.4):

i.  Se mover o joystick para a frente destaca o Equipamento
em cima.

ii. Se mover o joystick para tras destaca o Equipamento em
baixo.

iii. Se mover o joystick para a esquerda ou direita abre o
submenu do equipamento destacado, que contém todos
os comandos de infravermelhos desse equipamento

iv. Se mover o joystick para esquerda ou direita ativara o
Comando de infravermelhos destacado.

Héa uma lista de Comandos de infravermelhos associados a
cada Equipamento: Por exemplo, se selecionar TV, poderao
ser apresentados comandos como:

TV —=ON (TV - LIGAR), TV — OFF (TV - DESLIGAR), Channel
Up (Canal Seguinte), Channel Down (Canal Anterior), Volume
Up (Aumentar Volume) e Volume Down (Reduzir Volume).
Quando CJSM2 transmitir o comando selecionado, este é
destacado com um fundo vermelho.

NOTA:

+ Se 0 Modo de infravermelhos nao estiver disponivel e ha
Cadigos de infravermelhos armazenados, consulte o seu
agente autorizado pela Sunrise Medical.

* O CJSM2 inclui um menu predefinido. Se necessario, a
Ferramenta de Configuragao IV pode ser usada para alterar
este menu predefinido. Consulte o seu agente autorizado
pela Sunrise Medical.

20.3 Menu de configuragao de infravermelhos

Quando abrir o Menu de Configuragéo de infravermelhos,
serdo apresentados os equipamentos predefinidos, (Fig.
20.2).

Quando selecionar um equipamento, os respetivos comandos
serdo apresentados, (Fig. 20.3).

Se um Comando estiver marcado, significa que tem um
Cadigo de infravermelhos armazenado, (Fig. 20.5).

Se néo estiver marcado, ndo ha Cédigo de infravermelhos
armazenado para esse Comando.

Os Cadigos de infravermelhos podem ser armazenados ou
eliminados como descrito nas seguintes seccdes.

Fig. 20.2

Fig. 20.3

Fig. 20.4

Fig. 20.5
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20.4 Memorizar um Cédigo IV
Consulte (Fig. 20.6 a Fig. 20.11).

1.Abra o Menu de Configuragao de infravermelhos.
2.Seleccione um dispositivo. Por exemplo, TV — Samsung.
3.0s comandos do Equipamento sao apresentados no ecra.

4.Selecione o comando a memorizar, movendo o joystick para
a direita. Neste exemplo, TV > Channel Up (Canal Seguinte).

5.Selecione Learn Code (Memorizar Cédigo), movendo
o0 joystick para a direita enquanto o comando estiver
destacado.

6.Aponte o comando remoto da televisdo para a LED do
recetor do CJSM2 e prima o botdo Channel Up (Canal
Seguinte) duas vezes.

7. Uma marca indica uma operagao bem sucedida.

8.Uma cruz indica uma operagéo sem resultado, tente de novo.

9.Depois do codigo ser memorizado, destaque Exit (Sair)
e mova o joystick para a esquerda. O sistema volta para
o nivel do Equipamento do Menu de Configuragéo de
infravermelhos.

NOTA:

Quando o Cddigo de infravermelhos for memorizado pela
primeira vez, & necessario repor a energia do CJSM2, (ligar e
desligar). Se outros Cédigos de infravermelhos ja tiverem sido
memorizados, isto ndo é necessario.

Fig. 20.6 . .-

IR MODE
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Delete All Codes
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20.5 Memorizar cédigo de infravermelhos
sequenciais

Multiplos Codigos de infravermelhos podem ser
memorizados para um Comando do menu de configuragéo
de infravermelhos do CJSM2. Isto permite transmitir varios
Cddigos de infravermelhos com apenas um Comando do
CJSM2 em modo de infravermelhos.

Exemplos de utilizagao:

1. A fungéo on/off (ligar/desligar) para varios conjuntos
de equipamento (a televisao e o leitor de DVD, por
exemplo) pode ser memorizada numa s6 entrada do
menu de configuragéo de infravermelhos. O CJSM2
transmitira entdo, de uma sé vez, os Codigos do
Comando memorizado. Neste caso, ligando ou desligando
efetivamente a televisdo e o gravador de DVD em
simultaneo.

2.Anteriormente, era necessario selecionar os digitos

individuais de um canal numa lista para selecionar um canal

de televisdo. Isto poderia tornar-se desnecessariamente
complicado ao tentar selecionar um canal de televisdo com
varios digitos, por exemplo, canal 143. Agora, os Cédigos
individuais de “1”, "4” e “3” podem ser memorizados num sé
Comando no Menu de Configuragéo de infravermelhos do
CJSM2. Quando selecionar este Comando, os Cédigos de
infravermelhos s&o transmitidos pela ordem correta.

Para criar uma sequéncia, no caso do exemplo 1 em

cima:

» Selecione o Comando a utilizar como iniciador da
Sequéncia. Neste exemplo, TV > On/Off (ligar/desligar).

Selecione Learn Code (Memorizar Codigo), movendo

o0 joystick para a direita enquanto o comando estiver
destacado.

» Aponte o comando remoto da televisdo para a LED do
recetor do CJSM2 e prima o botdo On/Off (ligar/desligar)
duas vezes.

» Depois de cada operagao de memorizagéo bem sucedida,
0 ecréa apresenta uma marca de confirmagao. Selecione
novamente Learn Code (Memorizar Cédigo).

* Aponte o comando remoto do gravador de DVD para a LED
do recetor do CJSM2 e prima o botdo On/Off (ligar/desligar)
duas vezes.

* Depois de cada operagao de memorizagéo bem sucedida,
0 ecra apresenta uma marca de confirmagio. Selecione
novamente Learn Code (Memorizar Cédigo).

» Conclua a sequéncia, destacando Exit (Sair) e movendo o
joystick para a esquerda.

+ Desta vez, o Comando On/Off (ligar/desligar) tera uma
Marca e 3 Pontos junto dele, indicando uma sequéncia
memorizada, (Fig. 20.12).

20.6 Ativar/desativar cédigo de infravermelhos

Pode activar ou desactivar codigos IV no menu Configurar IV.
Se um Cadigo for desativado, ndo sera transmitido e néo sera
apresentado nas opgdes do Modo de infravermelhos.

» Para desativar um Cédigo de infravermelhos, prima a
patilha da velocidade do CJSM2 para cima ou para baixo.
Um Cadigo de infravermelhos desativado € apresentado
com um X préximo do comando destacado, (Fig. 20.13).

 Para ativar um Caodigo de infravermelhos, prima as patilhas
da velocidade do CJSM2 para cima ou para baixo. Um
Cadigo ativado é apresentado com uma marca préxima do
comando destacado.

Fig. 20.12

Fig. 20.13

T T T
TV 1 MENU

1]y

PORTUGUES

ilume Down
Menu
Delete All Codes

Exit

A1 B e
TV 1 MENU

R-Net Rev.5.0

81



PORTUGUES

20.7 Eliminar cédigos de infravermelhos

Para eliminar um Cédigo de infravermelhos de um comando
especifico, destaque o comando especifico no menu do
equipamento e mova o joystick para a direita. Depois,

selecione a opgéo Delete Code (Eliminar Cadigo), (Fig. 20.14).

Para eliminar todos os Codigos de infravermelhos de um
equipamento, selecione Delete All Codes (Eliminar Todos os
Caédigos) no submenu desse equipamento, (Fig. 20.15).

Para eliminar todos os Codigos de infravermelhos
memorizados no CJSM2, selecione Delete All Codes
(Eliminar Todos os Cédigos) no Menu de Configuragéo de
infravermelhos, (Fig. 20.16).

Fig. 20.14

Fig. 20.15

Fig. 20.16
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20.8 Menu de infravermelhos Predefinido
O CJSM2 é enviado com um Menu de Utilizador predefinido como ilustrado em baixo:

TV DVD 1 GRAVAGAO DE CABO/ MUSICA DISPOSITIVO 1 | DISPOSITIVO 2
DVD SATELITE
Ligar/Desligar Ligar/Desligar | Ligar/Desligar Ligar/Desligar | Ligar/Desligar Comando 1 Comando 1
Canal Seguinte Play Play Guiade TV Play Comando 2 Comando 2
Canal Anterior Parar Parar Cima Parar Comando 3 Comando 3
Aumentar Volume | Pausa Pausa Baixo Aumentar Comando 4 Comando 4
Volume
Reduzir volume P/ Frente Rap. | P/ Frente Rap. Esquerda Reduzir volume | Comando 5 Comando 5
Selec¢do de canais | Rec Rec Direita Pausa Comando 6 Comando 6
Rapidamente Rapidamente
0 Menu Selecionar/OK P/ Frente Rap. Comando 7 Comando 7
1 Cima Informacgao Troca de CD Comando 8 Comando 8
2 Baixo Pagina Cima AM
3 Esquerda Pagina Baixo FM
4 Direita Vermelho Procurar
5 Selecionar/OK Verde Predefinir
6 Gravar Amarela
7 Gravagéo do Azul
Temporizador
8 Modo de
Gravagao
0
Disp.
Selecionar/OK
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PORTUGUES



PORTUGUES

21.0 Configuragao e operagao do Bluetooth
do CJSM2

INTRODUGAO

O CJSM2-BT R-net permite ao utilizador da cadeira de

todas controlar varios dispositivos ativados para Bluetooth.
Aplicagdes tipicas incluem: controlo do rato do PC ou
operagao de um dispositivo inteligente.

E possivel controlar até quatro dispositivos. Dois dos quais
podem ser dispositivos com Apple iOS e dois dos quais podem
ser dispositivos com Windows ou Android.

21.1 Operacao e configuragao

O Modo de Bluetooth s6 esta disponivel se um ou mais
dispositivos forem ativados (configurados para On) no Menu
Definicdes. Consulte a secgdo Configuragao do Ecra de Modo
do Bluetooth para mais informagdes.

O CJSM2-BT e os dispositivos Bluetooth alvo ficardo
emparelhados até serem desconectados pelo dispositivo alvo.
Quando um CJSM2-BT for emparelhado com um dispositivo
Bluetooth, o médulo recorda o identificador Gnico do
dispositivo. Isto significa que a cadeira de rodas pode

ser conduzida até fora do alcance operacional da ligagédo
Bluetooth e quando voltar a entrar no alcance a ligagéo é
automaticamente restabelecida.

Ha trés processos de configuragcao que devem ser efetuados:

» Configuragdo do Modo de Bluetooth.
» Configuragdo do ecrd Modo de Bluetooth.
+ Emparelhar dispositivos Bluetooth.

Cada uma é descrita nas secg¢bes seguintes.

Deve ser definido um Modo de Saida R-net para o Bluetooth.
Contacte o seu agente de servigo local autorizado pela
Sunrise Medical.

Este processo tem duas fases. Primeira, deve definir um
dispositivo ou dispositivos como On (ligado) no Menu
Definigdes. Segunda, pode definir, por cada dispositivo, um
grafico e um nome para o ecrd com a Programacao para PC.
As seguintes duas secgdes descrevem cada processo.

Menu Definigoes

» Abra o Menu Definigdes e selecione Bluetooth.

» O ecra Dispositivo Bluetooth é apresentado.

» Defina um ou mais dispositivos para On (ligado).
+ Desligue o sistema R-net e ligue-o novamente.
(Consulte a Fig. 21.1).

. [ |
Bluetooth

R-net Mouse 1 < Off>

R-net Mouse 2 <Qff>
R-net Device 1 <ff=

R-net iDevice 2 <ff=
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21.2 Emparelhar com dispositivo Bluetooth.

Primeiro, deve colocar o CJSM2-BT em Modo de Detegao
através da seguinte sequéncia:

* Entre em Modo Bluetooth e selecione o dispositivo com o
qual pretende emparelhar.

* Mova o joystick para a frente e mantenha-o nessa posicao
até ouvir um sinal sonoro. Isto demora, aproximadamente,
10 segundos. Depois, liberte.

* Mova o joystick na diregdo inversa e mantenha-o
nessa posi¢ao até ouvir um sinal sonoro. Isto demora,
aproximadamente, 10 segundos. Depois, liberte.

+ Abre-se um ecra, (Fig. 21.2).

* O icone azul a piscar indica que o CJSM2-BT esta em
Modo de Detecéo.

Dependendo do tipo de dispositivo com o qual ira emparelhar
—um PC com Windows, um dispositivo Android ou um iDevice

— consulte uma das seguintes trés secc¢des:

21.3 Emparelhar com o Windows

Se o PC nao tem Bluetooth integrado, deve utilizador um
dongle recetor e instalar os respetivos controladores.
Os seguintes dongles Bluetooth sdo recomendados:

* Trust BT-2400
* Linksys USBBT100-UK
* Belkin F8T012uk1 Version 1000

Quando a ligagao Bluetooth for confirmada, deve efetuar o
seguinte processo no PC:

+ Entre em My Bluetooth Devices (Os Meus Dispositivos),
(Fig. 21.3).

* Clique em ‘Add’ (Adicionar) para abrir o0 Assistente de
Dispositivos Bluetooth, (Fig. 21.4).

+ Selecione a caixa identificada como ‘My device is set up

and ready to be found’ (O meu dispositivo esta configurado

e pronto para ser detetado, (Fig. 21.4).
» Clique em ‘Next’ (Seguinte), (Fig. 21.4).
» O PC procura agora dispositivos Bluetooth locais.

» Os dispositivos Bluetooth disponiveis sdo apresentados no

ecra, (Fig. 21.5).

* Clique em ‘Tom’s PC’ e depois clique em ‘Next’ (Seguinte),
(Fig. 21.5).

Fig. 21.2 EmEE =
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» Se for necessario introduzir uma chave de acesso, introduza
1234, (Fig. 21.6).

* O PCinicia a ligagdo com o CJSM2-BT, (Fig. 21.7).

* Quando a ligagéo for concluida, clique em ‘Finish’ (Terminar),

(Fig. 21.8).

* O icone azul do CJSM2-BT devera deixar de piscar, (Fig.
21.2).

» O ecra apresentara os dispositivos ligados, (Fig. 21.9).

NOTA:
Se o processo falhar, clique em ‘Tom’s PC’, depois em
‘Remove’ (Remover) e repita o processo, (Fig. 21.9).

Fig. 21.6
| Add Bluetooth Device Wizard =
8@ ‘
To anzwer thiz question, refer to the "Blustooth' tior of Bhe documentation thal Came with |
your dervice. | the dmumwmsmh:an&.;l»-v s Ehat one.

Do pou need & pazzkey to add powr device?

{0 Chooss & passkey fon me

(%) Use the passkesy found n the documentation 1234

() Lt me chaote sy ovn passkey:

) Dont use & passkey
) 'You shoubd abmags uses & poun device doss not suppot one. We

emmwﬂusrgapasskqlfﬂlsﬁlalsd:lsw The longer the passhey. the
more tacuse it will be.

Fig. 21.7
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21.4 Emparelhar com dispositivo Android

Deve efetuar o seguinte processo no dispositivo Android:
» Selecione System Settings (Definigdes do Sistema) e defina
Bluetooth par On (ligado).

» Selecione ‘Tom’s Samsung’ na lista de dispositivos

21.7 Operacédo de PC com Windows

Hé& opc¢des programaveis para os tempos e sensibilidade das
operacdes. Consulte o capitulo Programagéao do Bluetooth
para mais informacgdes.

Os interruptores externos ligados a entrada da ficha do

Perfil Externo também podem ser utilizados para controlador
dispositivos, mas sera necessario programar o R- net.
Consulte o capitulo Programacao do Bluetooth para mais
informagdes.

disponiveis.

* Quando lhe for solicitado no ecra, introduza a palavra-passe
‘PGDT’ (s6 necessaria da primeira vez que o dispositivo é
ligado).

» Abra R-net para a aplicagdo Android e selecione ‘Connect’
(Ligar). Sera apresentada uma lista de dispositivos Bluetooth

PORTUGUES

21.8 Operagao de dispositivo Android
O método operacional é semelhante ao de um PC com

disponiveis. Windows e as mesmas opgdes programaveis aplicam-se.
» Selecione ‘Tom’s Samsung’ na lista de dispositivos Consulte o capitulo Programacgao do Bluetooth para mais
disponiveis. informacgdes.
* Introduza a palavra-passe ‘1234’ quando solicitado no ecra.
NOTA:

* Tom’s Samsung devera ser apresentado como dispositivo
emparelhado. Além disso, o icone azul do CJSM2-BT devera
deixar de piscar.

* O CJSM-BT néo tem capacidade para ligar ou desligar o
dispositivo Android.

» A fungéo Sleep (Suspenséo) do dispositivo Android deve ser

21.5 Emparelhar com dispositivo iDevice desativada.

Deve efetuar o seguinte processo no iDevice:

» Selecione Settings (Definigdes) e defina Bluetooth par On
(ligado).

» Selecione ‘Tom’s iPad’ na lista de dispositivos disponiveis.

» Tom’s iPad devera ser apresentado como dispositivo
emparelhado. Além disso, o icone azul do CJSM2-BT devera
deixar de piscar.

» Se o dispositivo ndo ‘entrar em suspensao’, sera necessario
recorrer ao processo de despertar manual.

» A programacéo predefinida esta relacionada com as
seguintes operacgoes, (Fig. 29.10).

21.6 Atualizar lista de dispositivos

O CJSM2 recorda a ID de Bluetooth de até quatro dispositivos.
Para substituir uma entrada na lista de dispositivos, um dos
emparelhamentos existentes deve ser terminado.

Este processo ¢ iniciado a partir do dispositivo emparelhado e
varia em fungao do tipo de dispositivo.

Quando um dispositivo € desemparelhado, um novo dispositivo
podera ser adicionado.
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21.9 Operagédo de um iDevice
O CJSM2-BT pode controlar um iDevice de duas maneiras:

« Utilizar a funcionalidade de Controlo do Comutagéo do
iDevice

« Utilizagao da funcionalidade Controlo de Comutagéo de
iDevices em conjunto com a funcionalidade Voice Over de
iDevices

Estes dois métodos serdo denominados como Controlo de
Comutagéo e Voice over respetivamente e cada um é descrito
nas seguintes seccgoes.

Controlo de Comutagao

O principio do Controlo de Comutagéo é que determinados
comandos do iDevice, como o botdo Home ou tocar no ecr3,
podem ser atribuidos a comandos recebidos através de
Bluetooth de um dispositivo externo, como o CJSM2-BT.

O processo para atribuir comandos CJSM2-BT aos comandos
do iDevice é descrito na sec¢do Configuragao do Controlo de
Comutagéo.

Em baixo pode ver um exemplo de Controlo de Comutagéo.

NOTA:
As sequéncias de navegacao pelo ecra sdo definidas pelo
iDevice e néo pelo CJSM2-BT.

O Controlo de Comutagéao funciona destacando sec¢des na
janela da aplicagado. Varios comandos s&o, entéo, utilizados
para navegar pelas seccdes e para selecionar aplicagées
individuais, (Fig. 21.11).

O comando do iDevice Next Item (ltem Seguinte) seleciona
outra area destacada, (Fig. 21.12).

O comando do iDevice Select Item (Selecionar Item) entra na
area destacada, (Fig. 21.13).

Fig. 21.12
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=

Fig. 21.13
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Os comandos do iDevice Next Item (Item Seguinte) e
Previous Item (Item Anterior) s&o utilizados para selecionar
icones individuais na area destacada, (Fig. 21.14).

O comando do iDevice Select Iltem (Selecionar Item) abre

o item destacado. Dependendo da natureza da aplicagéo,
areas do ecra serdo destacadas e comandos semelhantes ao
anteriores podem ser utilizados para navegar nessas areas,
(Fig. 21.15).

O comando do iDevice Home (Principal) volta para o ecra
principal, (Fig. 21.16).

Fig. 21.14
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Voice Over

Voice Over funciona em conjunto com o Controlo de
Comutagéo, mas oferece um método alternativo de
navegagao no ecra.

Séo apresentados exemplos, (Fig. 21.17 - 21.20). Lembre-se
que as sequéncias de navegacao pelo ecra sao definidas pelo
iDevice e néo pelo CJSM2-BT.

Os comandos do iDevice Cursor Right (Cursor Direita) e
Cursor Left (Cursor Esquerda) selecionam icones individuais
numa fila, (Fig. 21.17 - 21.18).

Os mesmos comandos do iDevice também permitem navegar
nas filas.

A abertura de itens e o regresso ao ecra principal sdo feitos
da mesma maneira que no Controlo de Comutagao, (Fig.
21.19 - 21.20).

Fig. 21.17

Fig. 21.18

Fig. 21.19

Fig. 21.20
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Configuragado do Controlo de Comutagao

Alguns comandos do CJSM2-BT podem ser atribuidos a
comandos do iDevice. Os comandos do CJSM2-BT sao
descritos a seguir em maior detalhe. Movimentos do joystick
relacionados com o tempo (pequenos movimentos) em cada
uma das quatro diregdes.

. Movimento curto para a frente

. Movimento curto para tras

. Movimento curto para a esquerda
. Movimento curto para a direita

. Movimento médio para a frente

. Movimento médio para tras

. Movimento médio para a esquerda
. Movimento médio para a direita

. Movimento longo para a frente

. Movimento longo para tras

. Movimento longo para a esquerda
. Movimento longo para a direita

Os tempos associados a cada um dos pequenos movimentos
sdo programaveis. Consulte o capitulo Programagao do
Bluetooth para mais informagdes.

Defina o0 Modo do parametro programavel do R-net para
Controlo de Comutagéo. Consulte o capitulo Programagéo do
Bluetooth para mais informagdes.

NOTA:

Em Accessibility (Acessibilidade), as opgdes sdo Auto
Scanning (Procura Automatica) e Auto Hide (Ocultar
Automaticamente). E recomendavel desativar estas opgées
durante a configuracéo inicial.

Para ativar o Controlo de Comutagao no iDevice e atribuir
comandos:

» No menu Definigdes do iDevice, selecione General >
Accessibility (Geral > Acessibilidade, (Fig. 21.21).

» Defina o Controlo de Comutagéao para ON (ligado), (Fig.
21.22).

» Selecione os comutadores, (Fig. 21.23).

+ Selecione External (Externo), (Fig. 21.24).

+ Selecione Add New Switch (Adicionar Comutador Novo),
(21.25).

+ Este ecra é apresentado, (Fig. 21.26).

» Ative o comando do CJSM2-BT que pretende atribuir ao

iDevice; por exemplo, um pequeno movimento longo para
tras.

* Quando o comando for recebido, este ecra é apresentado,
(Fig. 21.27).

* Introduza um nome conveniente — por exemplo, para tras
longo — e utilize Save (Guardar), (Fig. 21.28).

+ Este ecra é apresentado, (Fig. 21.29).

» Selecione o comando do iDevice que pretende atribuir; por

exemplo, Move To Next Item (Mover para o ltem Seguinte,
(Fig. 21.29).

» Esta ecra sera apresentado e o processo pode ser repetido
para atribuir outros comandos, (Fig. 21.30).
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Configuragao de Voice Over

Alguns comandos do CJSM2-BT podem ser atribuidos a
comandos do iDevice. Estes sdo descrito em baixo em maior
detalhe. Movimentos do joystick relacionados com o tempo
(pequenos movimentos) em cada uma das quatro diregdes.

. Movimento curto para a frente

. Movimento curto para tras

. Movimento curto para a esquerda
. Movimento curto para a direita

. Movimento médio para a frente

. Movimento médio para tras

. Movimento médio para a esquerda
. Movimento médio para a direita

. Movimento longo para a frente

. Movimento longo para tras

. Movimento longo para a esquerda
. Movimento longo para a direita

Os tempos associados a cada um dos pequenos movimentos
sdo programaveis. Consulte o capitulo Programacgéo do
Bluetooth para mais informagoes.

Operagoes associadas a tempo de dois comutadores
externos da ficha de perfil

Os tempos associados as operagdes dos comutadores
externos sao programaveis.

Consulte o capitulo Programacéao do Bluetooth para mais
informagdes.

Os botoes Speed Down (Reduzir Velocidade) e Speed Up
(Aumentar Velocidade).

O procedimento para ativar Voice Over no iDevice e atribuir
comandos é o seguinte:

» No menu iDevice Settings (Definigdes do iDevice), selecione
General > Accessibility (Geral > Acessibilidade) e defina
Voice Over para On (ligado), (Fig. 21.31).

NOTA: A restante configuragdo de Voice Over é feita através
do programador de PC do R-net.

A AVISO:

A Programacgéo por PC deve ser feita apenas por pessoal
treinado e qualificado. Contacte o seu agente de servigo local
autorizado pela Sunrise Medical.

» Defina o parametro Voice Over e depois utilize os parametros

relevantes para atribuir comandos do CJSM2-BT ao iDevice.

» Consulte o capitulo Programacéo do Bluetooth para mais
informacdes.
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www.SunriseMedical.co.uk

= www.SunriseMedical.de

= www.sunrisemedical.fr
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